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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Wprowadzenie / Introduction
Hi-Tech

Quality First & Customer's Satisfaction

Li Ming Machinery Co., Ltd. is specialist in design, R&D and
manufacturing of a wide range of high-tech gear motor and helical
gear reducers, worm gear reducers, planetary gear reducers. In
recent years, to meet customers' requirements of quality and price,
we have been dedicated to constantly upgrade the performance
of gear reducer, maximize efficiency, and provide the most
comprehensive technical supports. Under the company's policy
of [Quality First; Customer Satisfaction and Intelligence; Sincerity;

Honesty], we have invited many highly experienced talents.

Na pierwszym miejscu Jakos¢ i Zadowolenie
Klienta

Li Ming Machinery Co., Ltd. jest specjalista w projektowaniu,
rozwoju oraz produkcji szerokiej palety high-tech napeddéw
elektrycznych, wtaczajac w to motoreduktory walcowe, $limakowe,
a przede wszystkim przektadnie planetarne. W minionych latach
marka dla zaspokojenia potrzeb klientéw odnosnie jakosci oraz
ceny nieustannie rozwijata walory swoich przektadni, zwiekszajac
sprawnos¢ i oferujac wszechstronne wsparcie techniczne. W mysl
motta marki - ,Na pierwszym miejscu jakos$¢, zadowolenie klienta
oraz wsparcie, uczciwosc, szczeros$¢”, Li Ming Machinery znalazto

niejedno rozwiazanie technologiczne.

W obrebie firmy pracuje zespét technikéw doskonale rozumiejacych
podstawy rozwinietej technologii. Niepodwazalne zalety i wyniki
marki Li Ming wynikaja z jej bogatego doswiadczenia, nieustannego
rozwoju, zaawansowanego systemu zarzadzania oraz dazenia do

doskonatosci.

PIVEXIN TECHNOLOGY

High Accuracy & Efficiency Profit

Among the wide range of speed reducers, the planetary gear
reducer features compact construction, high-torque resistance,
high transmission efficiency, wide range of speed reduction and
high accuracy. The planetary gear reducers are widely applied in
servo, stepping and DC transmission system. With its outstanding
feature of high precision transmission, the planetary gear reducer
is excellent for reducing speed, increasing torque and reducing
torsional inertia ratio. High torque, low backlash and low noise are
three key features of Li Ming's gear reducers, and these are the
reasons why Li Ming gear reducers are in the leading position on
the market.

Profity wysokiej precyzji oraz sprawnosci

W  przeciwienstwie do ogromnej palety reduktoréow
mechanicznych, przektadnie planetarne oferuja kompaktowa
budowe przy zachowaniu wysokich momentéw obrotowych
oraz wysokiej sprawnosci, a jednoczesnie duzy zakres mozliwych
przetozen i rownie wysoka precyzje.

Przektadnie planetarne stosowane sg masowo w aplikacjach
z wykorzystaniem napedéw servo, krokowych Ilub pradu
statego. Ze swymi doskonatymi parametrami mechanicznymi
idealnie wpasowuja sie w realizacje zadania redukcji obrotéw
wyjsciowych, momentu bezwtadnosci oraz zwiekszenia
momentu obrotowego. Wysoki moment, niski luz katowy i cicha
praca to trzy gtéwne dyrektywy dla marki Li Ming i zarazem
powody, dzieki ktéorym marka zajmuje dominujaca pozycje na

wielu rynkach.
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Wprowadzenie / Introduction
Precyzyjna obrobka kot zebatych / High Precision Gear Machining

Kota planetarne i stoneczne wykonywane s3 z wysokiej jakosci stali Ni-Cr-Mo (SNCM220),
nastepnie szlifowane i naweglane do twardosci 57-60 HRC. Szlifowanie zebéw powoduje,
Ze osiggaja one 6-tg klase doktadnosci wg DIN. Zapewnia to lepsza odpornos¢ na Scieranie,
na przeciazenia i dtuzszy czas pracy.

The planetary gear and sun gear are manufactured from high quality Ni-Cr-Mo alloy steel
(SNCM220), precision machined and carburized to hardness 57-60 HRC. Precision teeth
grinding assures gear accuracy reaches DINé class. It provides better wear resistance, impact

resistance and longer service life than gears with only surface nitrided.

Obrobka cleplna / Heat Treatment

« Zdjecie (zgtad) metalograficzne / Metallographic Picture o Karta pomiaru twardosci / Hardness Distribution Chart

Unikalna metoda naweglania prézniowego determinuje duza twardos$¢ powierzchni oraz wytrzymatosé czesci centralnych két i tym samym
doskonata charakterystyke pracy nawet pod duzym obcigzeniem.

Unique vacuum carburization treatment has the features of high surface hardness and interior toughness. It is hard-wearing and hard-
tearing. It will keep good engagement under heavy loading.

Smarowanie / Lubrication

Nie ma koniecznosci wymiany srodka smarujacego
podczas catego czasu pracy przektadni. Uszczelnienia
o stopniu ochrony IP65 catkowicie zabezpieczaja
przed wyciekami.

It's no essential to replace lubricant during the service
life. The protective class IP65 sealed design avoids
leakage problem.

PIVEXIN TECHNOLOGY
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Precyzyjne przekadnie kgtowe
High Precision Spiral Bevel Gear Reducer
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| bevel gear reducer

Ision spira

Oznaczenia seryjne modeli / Indication of Model Numbers

Precyzyjne przektadnie kgtowe / High prec

Seria / Series: ST

Seria Wielkos¢ Wejscie Wyjscie tozysko Przetozenie Kierunek watu Klasa Luzu
Type Model Input OQutput Bearing Ratio Shaft Direction Miedzyzebowego
Backlash Class
ST 65 F: Kotnierz wejsciowy O: Wydrazony wat wyjsciowy B: tozysko kulkowe 1-Stopniowe L: Lewostronny PO
F: Input Flange O: Hollow Output Shaft (65#~210#) 1-Stage L: Left Shaft P1
75 (Przetozenie: 1) 1,23,4,5 P2
90 R44: Przektadnia N: Pojedyncze B: Ball Bearing R: Prawostronny
R44: Reducer mocowanie (wpust) (65#~210#) R: Right Shaft
110 N: Single Clamping (Ratio:1) | | ___ |
Jednostopniowa (Keyway)
140 1-Stage T: kozysko stozkowe Z 1-Stopniowym 1. Kierunek watu jest
170 R44\R62... N1: Pojedyncze (75#~210#) Reduktorem opcjonalny dla wyjs¢ typu
mocowanie (bez wpustu) (Przetozenie: 2~5) Planetarnym N/S
210 Dwustopniowa N1: Single Clamping T: Taper Bearing With 1-Stage Shaft Direction is optional for
2-Stage (No Keyway) (75#~210#) Planetary Reducer | output type N/S
R44S\R62S... (Ratio: 2~5) 10 ~ 50
M: Podwéjne mocowanie 2. Wyjscie typu P
Dwustopniowa (Typ A) M: Double Clamping Z 2-Stopniowym tylko dla watu typu R
2-Stage (A-Type) Reduktorem Shaft Direction is optional for
R62A... S: Pojedynczy wat Planetarnym output type R
wyjsciowy (wpust) With 2-Stage
D: Pojedynczy wat S: Single Output Shaft Planetary Reducer
wejsciowy (wpust) (Keyway) 75 ~ 500

D: Single Input Shaft
(Keyway)

D: Pojedynczy wat
wejsciowy (bez klina)

D: Single Input Shaft
(No Keyway)

Y: Podwdjny wat
wejsciowy (wpust)

Y: Double Input Shaft
(Keyway)

Y1: Podwaéjny wat
wejsciowy (bez wpustu)
Y1: Double Input Shaft
(No Keyway)

S1: Pojedynczy wat
wyjsciowy (bez wpustu)
S1: Single Output Shaft
(No Keyway)

V: Podwéjny wat
wyjsciowy (wpust)

V: Double Output Shaft
(Keyway)

Y1: Podwdjny wat

wyjsciowy (bez wpustu)V1:

Double Output Shaft
(No Keyway)

P: Sruba Kulowa (75#~210#)
Tylko tozysko stozkowe

P: Ball Screw
Taper Bearing Only

PIVEXIN TECHNOLOGY
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST

Tabela modeli | przetozen przektadni stozkowej w zespole z redulktorem planetarnym
The Model & Ratio Table of Bevel Gear Reducer Assembly Planetary Reducer

Model

65

75

90
110
140
170
210

Przetozenie Model kotnierza
Ratio Flange Model

oabh wN =

Dobor modelu / Selection of Type

Rodzaj wyjscia / Output Type

F: Kotnierz
wejsciowy
F: Input Flange

O: Hollow Output
Shaft

O: Wat wyjsciowy
drazony

]

FO

N: Single Clamping
N: Pojedyncza tuleja
zaciskowa

FN

M: Double Clamping
M: Podwdjna tuleja
zaciskowa

FM

S: Single Solid Shaft
S: Pojedynczy wat
wyjéciowy

FS

V: Double Solid Shaft
V: Podwdjny wat
wyjsciowy

FV

P: Flange
P: Kotnierz

I e e e B

FP

Model przektadni
planetarnej
Planetary
Reducer Model

44

44
62

62
80
90
120
142

Przetozenie jednostopniowej
przektadni planetarnej

Ratio of 1-Stage Planetary Reducer

5/10

5/10

Przetozenie reduktora

Ratio of Bevel Gear Recucer Fitted

przektadni stozkowej
wyposazonego
w jednostopniowy
reduktor planetarny

with 1-Stage Planetary Reducer

1

R: Przektadnia

R: Reducer

]

RO

RN

RM

RS

RV

RP

Wybér kierunku watu jest opcjonalny dla typéw o wyjsciu N, S lub P.

Shaft direction is optional for output type N, S, P.

PIVEXIN TECHNOLOGY

0/15/20/25/30/40/50

Rodzaj wejscia / Input Type

D: Pojedynczy
wat wejsciowy

D: Single Solid
Shaft

]

DO
DN
DM
DS
DV

DP

Przetozenie dwustopniowej
przektadni planetarnej
25/50/100

Ratio of 2-Stage Planetary Reducer

25/50/100

Przetozenie reduktora
przektadni stozkowej
Wyposazonego
w jednostopniowy
reduktor planetarny

Ratio of Bevel Gear Recucer Fitted

with 1-Stage Planetary Reducer

75/100/125/150/200
/250/300/400/500

Y: Double Solid
Shaft

Y: Podwdjny
wat wejsciowy

]

YO
YN
YM
YS
YV

YP

15
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Kierunelk obrotow / Rotating Direction

Output Shaft 2
Wat wyjsciowy 2

Input Shaft 1
Shaft Direction Wal wejsciowy 1
Kierunek watu
Output Shaft 1
Wat wyjsciowy 1
Input Shaft 1

Wat wejsciowy 1

Shaft Direction
Kierunek watu

Output Shaft 1
Wat wyjsciowy 1

Output Shaft 2
Wat wyjsciowy 2

R: Shaft Direction

R: Kierunek watu Input Shaft 1

Wat wejsciowy 1

R: Kierunek watu
R: Shaft direction

16

Input Shaft 2
Wat wejsciowy 2

Input Shaft 2
Wat wejsciowy 2

Input Shaft 2
Wat wejsciowy 2

Output Shaft 2
Wat wyjsciowy 2
Input Shaft 1
Wat wejsciowy 1
Output Shaft 1
Wat wyjsciowy 1

Input Shaft 1
Wat wejsciowy 1

Output Shaft 1

Wat wyjsciowy 1
Output Shaft 2
Wat wyjsciowy 2
Input Shaft 1
Wat wejsciowy 1
PIVEXIN TECHNOLOGY
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Charakterystyka serii ST / Characteristic of ST Series

Jednostopniowe / 1-Stage

Operating temp.
P! g p S1 > 15,000 godz. / hrs 94% - 98%

Temp. robocza Zywotnosé / Service life | [ Wydajnosé / Efficiency
m -30°C ~+100°C J | S5 > 30,000 godz. / hrs

Secyfikacja / Model No. Jednostka miary Przetozenie

Unit Ratio 65 75 90 110 140 170 210
1 25 45 78 150 360 585 1300
2 24 42 68 150 330 544 1220

Znamionowy moment wyjsciowy

(Nominalny moment obrotowy) T2N [Nm] 3 18 33 54 120 270 450 1020
Rated Output Torque

4 13 28 52 100 224 376 860
5 12 25 40 85 196 320 740

Mak | t i i
@ syﬁ::xg;(e)g;rt\ioﬁr%?g&?zen|a T2B [Nm] 1~5 1,5 x wartos¢ momentu nominalnego / 1,5 Times of Rated Output Torque

Maksymalny wyjsciowy moment obrotowy

Moment zatrzymania awaryjnego T2NOT [Nm] 1~5 3-krotny znamionowy moment wyjsciowy / 3 Times of Rated Output Torque
Max. Output Torque

Znamionowa predkos$¢é wejsciowa nIN [rpm]

Rated Input Speed (obr/min) 1~5 3000 3000 3000 2500 2500 2000 2000
Maksymalna predkos$¢ wejsciowa n1B [rpm]
Max. Input Speed (&) 1~5 6000 6000 5500 4500 3500 3000 3000

Maksymalna sita promieniowa,

tozysko kulkowe F2rB [N] 1~5 700 1050 1500 2360 3080 4800 6400
Max. Radial Force, Ball Bearing

Maksymalna sita osiowa,

tozysko kulkowe F2aB [N] 1~5 350 525 750 1180 1540 2400 3200
Max. Axial Force, Ball Bearing

Maksymalna sita osiowa,

tozysko stozkowe F2rB [N] 1~5 - 2400 3200 5000 6500 9100 13000
Max. Axial Force, Taper Bearing

Maksymalna sita osiowa,

tozysko stozkowe F2aB [N] 1~5 = 1200 1600 2500 3250 4550 6500
Max. Axial Force, Taper Bearing

Poziom hatasu

Noise Level dB 1~5 <65 <67 <71 <73 <74 <75 <77

® Momenty bezwtadnosci (kg - cm?) / Mass Moments of Inertia (kg - cm?)

Ratio / Przetozenie 65 75 920 110 140 170 210

1 0,51 179 493 125 368 859 287
2 044 095 278 741 156 | 893 123
3 043 078 234 618 109 285 841
4 043 072 218 571 919 245 699
5 043 069 270 548 832 226 627

PIVEXIN TECHNOLOGY 17
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Charakterystyka serii ST / Characteristic of ST Series

Dwustopniowe / 2-Stage

Operating temp.
perating p S1 > 15,000 godz. / hrs 90% - 94%

Temp. robocza Zywotnosé / Service life | [ Wydajnosé / Efficiency
m -30°C ~+100°C J | S5 > 30,000 godz. / hrs

Secyfikacja / Model No. Jednostk.a miary Prze’ro;enie 65 75 90 110 140 170 210
Unit Ratio

10 24 42 68 150 330 544 1220

15 18 33 54 120 270 450 1020

20 13 28 48 100 224 376 860

Znamionowy moment wyjsciowy

(Nominalny moment obrotowy) T2N [Nm] 25 12 25 40 85 196 320 740
Rated Output Torque

30 18 88 54 120 270 450 1020
40 13 28 52 100 224 376 860
50 12 25 40 85 196 320 740
Maksy’\rAn:ih/};ggglr;\;?fozr%éfglzszenia T2B [Nm] 10~50 1,5 x warto$¢ momentu nominalnego / 1,5 Times of Rated Output Torque

Maksymalny wyjsciowy moment obrotowy

Moment zatrzymania awaryjnego T2NOT [Nm] 10~50 3-krotny znamionowy moment wyjsciowy / 3 Times of Rated Output Torque
Max. Output Torque

Znamionowa predkos$¢ wejsciowa nIN [rpm]

Rated Input Speed (obr/min) 10~50 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Maksymalna predko$é wejsciowa n1B [rpm]

Max. Input Speed (obr/min) 10~50 6000 6000 6000 6000 6000 5000 5000

Maksymalna sita promieniowa,

tozysko kulkowe F2rB [N] 1~5 700 1050 1500 2360 3080 4800 6400
Max. Radial Force, Ball Bearing

Maksymalna sita osiowa,

tozysko kulkowe F2aB [N] 1~5 350 525 750 1180 1540 2400 3200
Max. Axial Force, Ball Bearing

Maksymalna sita osiowa,

tozysko stozkowe F2rB [N] 1~5 - 2400 3200 5000 6500 9100 13000
Max. Axial Force, Taper Bearing

Maksymalna sita osiowa,

tozysko stozkowe F2aB [N] 1~5 - 1200 1600 2500 3250 4550 6500
Max. Axial Force, Taper Bearing

Poziom hatasu

Noise Level dB 1~5 <68 <69 <73 <74 <75 <76 <78

© Momenty bezwtadnosci (kg - cm?) / Mass Moments of Inertia (kg - cm?)

Ratio / Przetozenie 65 75 90 110 140 170 210
10 0,05 0,15 0,18 0,41 0,56 3,25 89
15 0,05 0,15 0,18 0,41 0,56 3125 89
20 0,05 0,15 0,18 0,41 0,56 3,25 89
25 0,05 0,15 0,18 0,41 0,56 3125 89
30 0,05 0,15 0,16 0,38 0,53 3,09 84
40 0,05 0,15 0,16 0,38 0,53 3,09 84
50 0,05 0,15 0,76 0,38 0,53 3,09 84
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Dabor kierunku montazu / Selection Direction of Installation

Side 6 / Strona 6
Side 2 / Strona 2
/
Side 4 / Strona4 —
Output Shaft
Wat wyjsciowy
Input Shaft
Wat wejsciowy / \ Side 3 / Strona 3
Sidel/Stromal  giye 5/ Strona 5
Side 1 / Strona 1 Side 2 / Strona 2
Side 3 / Strona 3 Side 4 / Strona 4
Side 5 / Strona 5 Side 6 / Strona 6

PIVEXIN TECHNOLOGY 19
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST

Model ST-FO

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

| @ Bs h7 ‘
| ‘ |
[ 1 I_\_ -
© ! ¢
| A .
o & N B <
o| @ B O
TS
o _J $
e IR
8-Bo ‘
(Up & Down) ‘ @ Bg 7
B1
8-Bo 0Bs B2
(Front & Back) Ba Be
B7

Code
A1l
A2
A A3
A4
A5
A6
B1
B2
B3
B4
B BS
B6
B7
B8
B9
C1
c2
c3
Cc C4
C5
cé
c7
Waga / Weight

Model

S S
10

L‘E;
‘ A1

65 65 (1:1) 75
14 14 14
50/60/70  50/60/70  50/60/70
M4/M5/M6  M4/M5/M6  M4/M5/M6
70/75/90  70/75/90  70/75/90
64/70/80  64/70/80  64/70/80
M5xP08 M5xP08 M5xP08
110 110 115
45 45 40
65 65 75
52 52 60
26 26 30
36 36 36
7 7 7
62 64 73
M5xP08 M5xP08  M6xP1,0
84 89 100
42 445 50
42 44,5 50
2 2 2
5 5 5
16,3 16,3 16,3
14 14 14
1,7 1,7 24

Kotnierz wej$ciowy - Drazony wat wyjsciowy

Input Flange - Hollow Output Shaft

2
g
e
ol
¢
90 110
19/24 22/24
70/80/95/110 70/80/95/110
M5/M6/M8 M5/M6/M8
90/100/115/145 90/100/115/145
92/110/130 92/110/130
M6 x P1,0 M6 x P1,0
148/162 177/191
58/72 67/81
90 110
72 88
36 44
51/65,5 51/65,5
9/23,5 9/23,5
88 106
M6 x P1,0 M8 x P1,25
118 144
59 72
59 72
2 2
6 8
20,8 253
18 22
43 71

C1

Cs

140

28/32

95/110/130
M6/M8/M10
115/145/165
122/130/150

M8 x P1,25
224
84
140
110
55
68
10
135
M10x P1,5
174
87
87
2
10
353
32
14,9

Jednostka miary / Unit: mm

170 210
35 42/48/55
110/130/180  114,3/180/230
M8/M10/M12  M10/M12/M16
145/165/200  200/215/265
146/150/190  182/200/250
M10x P1,5 M10x P1,5
274 357/369
104 147
170 210
134 170
67 85
84,5 117/119
9,5 14
164 205
M12 x P1,75 M16 x P2,0
204 250
102 125
102 125
2 2
12 14
433 533
40 50
24,5 46
PIVEXIN TECHNOLOGY
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-RO

DWUSTOPNIOWA / 2-STAGE
W potaczeniu z przektadnia planetarng -

Drazony wat wyjsciowy
Fitted with Planetary Reducer - Hollow Output Shaft

Przetozenie / Ratio: 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2=<10

) ?Bsh7
—
4 | 2 | —
@ ! A
8la| bt 2
| |
CIY
—— §
Foo e —
8-Bo / 1
(Up & Down) ! $Bs
B2
8-Bo Be
(Front & Back) Ca
—— B7
}
MrFiT =t 2
j:@g;‘ HT < 2 8-Bo
(Front & Back)
: Attt
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210
A1l 8/11 8/11 14 14 (14)/19 19/24 28/32 35
A2 30/40/50 30/40/50 50/60/70 50/60/70 50/70/80/95 70/80/95/110 95/110/130  110/130/180
A A3 M3/M4/M5  M3/M4/M5  M4/M5/M6  M4/M5/M6 M5/M6 M5/M6/M8 M6/M8/M10  M8/M10/M12
A4 46/60/63 46/60/63 70/75/90 70/75/90 70/90/100/115 90/100/115/145 115/145/165  145/165/200
AS 46/55 46/55 64/70/80 64/70/80 80/92/110 92/110/130 122/130/150  146/150/190
A6 M4 X PO,7 M4 X P0O,7 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5
B1 132 137 149 165 (191)/203 260 313 394
B2 67 62 74 75 (81)/93 120 143 184
B3 65 75 75 90 110 140 170 210
B4 52 60 60 72 88 110 134 170
B BS 26 30 30 36 44 55 67 85
B6 26 26 33,5 33,56 (33,5)/45,5 59 67 85
B7 5 5 6 6 (6)/10 9 10 10
B8 62 73 73 88 106 135 164 205
B9 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M6 x P1,0 8 xP1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
c1 84 100 100 118 144 174 204 250
c2 42 50 50 59 72 87 102 125
c3 42 50 50 59 72 87 102 125
(o] C4 2 2 2 2 2 2 2 2
C5 5 5 5 6 8 10 12 14
C6 16,3 16,3 16,3 20,8 253 353 43,3 533
Cc7 14 14 14 18 22 32 40 50
Waga / Weight 19 3,6 34 48 8,5 14,2 24 52
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST

Model ST-00

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

B2 B1

‘ @ B10h7 ‘
[ ]
bzt | B
@
ol “
& -
<
}8{ O I o
8-B11 I
(Up & Down) ‘ ?B10h7
8-B11

(Front & Back)

Model
Code 65

A1l 14

R A2 5
A3 16
A4 M5 x P0O,8
B1 2,5
B2 15
B3 127,5
B4 62,5
BS 65

B B6 52
B7 26
B8 22
B9 20
B10 62
B11 M5 x P0,8
C1 84
Cc2 42
Cc3 42

c C4 2
C5 5
Cé 16,3
c7 14

Waga / Weight 2,1

122

65 (1:1)

14
5
16
M5 x P0,8
2,5
15
127,5
62,5
65
52
26
22
20
64
M5 x P08
89
44,5
44,5
2
5
16,3
14
2,1

75

16
5
18
M5 x P08
2,5
25
143
67,5
75
60
30
32
30
73
M5 x P0,8
100
50
50
2
5
16,3
14
28

Pojedynczy wat wejsciowy - Drazony wat wyjsciowy

Single Solid Shaft - Hollow Output Shaft

»H A2
(5]
< —
? A1 h7 Ad
A-A SECTION
Ca
Cs
7
(@]
8-B11

(Front & Back)

90

18
6
20,5
M8 x P1,25
5
25
168,5
78,5
90
72
36
38
35
88
M6 x P1,0
118
59
59
2
6
20,8
18
49

110

22
6
24,5
M8 x P1,25
5
30
207
97
110
88
44
43
40
106
M8 x P1,25
144
72
72
2
8
253
22
9

140

32
10
35
M10 x P1,5
5
40
250
110
140
110
55
53,5
50
135
M10x P1,5
174
87
87
2
10
353
32
15,5

Jednostka miary / Unit: mm

170 210

40 50

12 14
43 53,5

M12 x P1,75 M12x P1,75

5 5

50 65
300 375
130 165
170 210
134 170

67 85

64 77

60 75

164 205

M12x P1,75 M16 x P2,0

204 250
102 125
102 125

2 2

12 14
433 53,3

40 50

25 53
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-YO

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Podwaéjny wat wejsciowy - Drazony wat wyjsciowy

BRI | AT LA e S Double Solid Shaft - Hollow Output Shaft

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2=<10

oBs

?B10h7
| |
_[_=!=_|_ B2 Bt
—I | g [ — A
@ Ry = 7H
(R RPN K
— o |\
mpa i 2l A-A SECTION
8-B11
(Up & Down) / ?B1oh7 ‘
B3
Ba ‘ B4
OB
Be
Bs ‘ B7 Bs C4
Bo - : _ Bo
— | ¥ @ | ¥ Cs
A A
® f-.\\ () .
S 1SN/ i = °
A & @ A <X)O‘ ¢
—_ }gi @ ® g _— 8-B11
8-B11 (Front & Back)
(Front & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
Code Model 65 75 90 110 140 170 210
A1 14 14 16 18 22 32 40 50
A2 5 5 5 6 6 10 12 14
A A3 16 16 18 20,5 24,5 35 43 53,5
A4 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12xP1,75  M12xP1,75
A5 2,5 2,5 2,5 5) 5) 5] B) )
A6 15 15 25 25 30 40 50 65
B1 190 190 210 247 304 360 430 540
B2 95 95 105 123,5 152 180 215 270
B3 65 65 75 90 110 140 170 210
B4 52 52 60 72 88 110 134 170
B B5 26 26 30 36 44 5% 67 85
B6 22 22 32 38 43 53,5 64 77
B7 20 20 30 35 40 50 60 75
B8 62 64 73 88 106 135 164 205
B9 M5 x P0,8 Mb x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
C1 84 89 100 118 144 174 204 250
Cc2 42 44,5 50 59 72 87 102 125
Cc3 42 44,5 50 59 72 87 102 125
(o] C4 2 2 2 2 2 2 2 2
C5 5 5 5 6 8 10 12 14
Ccé6 16,3 16,3 16,3 20,8 253 353 43,3 533
C7 14 14 14 18 22 32 40 50
Waga / Weight 2,85 2,85 3,6 6,2 11,5 18 28 57
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Seria / Series: ST
Model ST-FN

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Kotnierz wejsciowy - Pojedyncza tuleja zaciskowa na wyjsciu
Input Flange - Single Clamping

» Bsh7

| 1 T
x4 j4
: |
lg i { 2
0| _ 1T | O
gg"*r";j
s . DA =
8-Bo
(Up & Down)
@ Bs h7
8-Bo Be
(Front & Back) B7
iR
IR
Model
Code 65 65 (1:1) 75 920
A1l 14 14 14 19/24
A2 50/60/70 50/60/70 50/60/70 70/80/95/110
A A3 M4/M5/M6  M4/M5/M6  M4/M5/M6 M5/M6/M8
A4 70/75/90 70/75/90 70/75/90 90/100/115/145
A5 64/70/80 64/70/80 64/70/80 92/110/130
A6 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0
B1 110 110 115 148/162
B2 45 45 40 58/72
B3 65 65 75 90
B4 52 52 60 72
B BS 26 26 30 36
B6 36 36 36 51/65,5
B7 7 7 7 9/23,5
B8 62 64 73 88
B9 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0
c1 104 109 120 138
Cc2 42 44,5 50 59
C3 62 64,5 70 79
C4 2 2 2 2
C5 110 113 124 142
¢ Cé6 5 5 5 6
Cc7 16,3 16,3 16,3 20,8
Cc8 14 14 14 18
Cc9 22 22 22 28
C10 6-M6 6-M6 6-M6 6-M6
Waga / Weight 17 17 24 43

110

22/24
70/80/95/110
M5/M6/M8
90/100/115/145
92/110/130
M6 x P1,0
177/191
67/81
110
88
44
51/65,5
9/23,5
106
M8 x P1,25
169
72
97
2
171

253
22
34

8-M6
71

Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

=3 | =3 1
| F {
- _
=5
S
B L"T"J 4 |
N I
R &4
Shaft Direction
C1
Cs . C2
Cs4
A3 As »TR
L
o %
="}
‘ A
Cs N

140

28/32
95/110/130
M6/M8/M10
115/145/165
122/130/150
M8 x P1,25
224
84
140
110
55
68
10
135
M10 x P1,5
202
87
115

202
10
353
32
44
8-M6
14,9

Jednostka miary / Unit: mm

170 210
35 42/48/55
110/130/180  114,3/180/230
M8/M10/M12  M10/M12/M16
145/165/200  200/215/265
146/150/190  182/200/250
M10x P15 M10x P15
274 357/359
104 147
170 210
134 170
67 85
84,5 117
95 14/16
164 205
M12x P1,75 M16 x P2,0
240 285
102 125
138 160
2 2
242 288
12 14
433 533
40 50
52 65
8-M8 8-M8
24,5 46
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-RN

DWUSTOPNIOWA / 2-STAGE
Przetozenie / Ratio: 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2=<10

W potaczeniu z przektadnia planetarng - Pojedyncza tuleja zaciskowa na wyjsciu
Fitted with Planetary Reducer - Single Clamping

(52 £ ©
<t
ga | <
| |
8-Bo 1 I I——‘——I
(Up & Down) R EH}
P B8 h7 Shaft Direction
B
0B3 B2
8-Bo B4 Bs
(Front 8 Back | ‘ Bs .

(Front & Back)

Jednostka miary / Unit: mm

Model
Code 65 75 90 110 140 170 210
A1l 8/11 8/11 14 14 (14)/19 19/24 28/32 35
A2 30/40/50 30/40/50 50/60/70 50/60/70 50/70/80/95 70/80/95/110 95/110/130 110/130/180
A A3 M3/M4/M5 M3/M4/M5 M4/M5/M6 M4/M5/M6 M5/M6 M5/M6/M8 M6/M8/M10  M8/M10/M12
A4 46/60/63 46/60/63 70/75/90 70/75/90 70/90/100/115 90/100/115/145  115/145/165  145/165/200
A5 46/55 46/55 64/70/80 64/70/80 80/92/110 92/110/130 122/130/150 146/150/190
A6 M4 x PO,7 M4 x PO,7 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5
B1 132 137 149 165 (191)/203 260 SIS 394
B2 67 62 74 75 (81)/93 120 143 184
B3 65 75 75 90 110 140 170 210
B4 52 60 60 72 88 110 134 170
B BS 26 30 30 36 44 25 67 85
B6 26 26 335 335 (33,5)/45,5 59 67 85
B7 5 5 6 6 (6)/10 9 10 10
B8 62 73 73 88 106 135 164 205
B9 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
C1 104 120 120 138 169 200 240 285
Cc2 42 50 50 59 72 87 102 125
c3 62 70 70 79 97 113 138 160
C4 2 2 2 2 2 2 2 2
c5 118 124 124 142 171 202 242 288
¢ Cé & 5 8 6 8 10 12 14
c7 16,3 16,3 16,3 20,8 253 353 433 533
cs8 14 14 14 18 22 32 40 50
c9 22 22 22 28 34 44 52 65
c10 6-M6 6-M6 6-M6 6-M6 8-M6 8-M6 8-M8 8-M8
Waga / Weight 1,9 36 34 4.8 8,5 14,2 24 52
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST

Model ST-ON

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Pojedynczy wat wejsciowy - Pojedyncza tuleja zaciskowa na wyjsciu

Single Solid Shaft - Single Clamping

@ B10 h7 ‘
——— B2
=1 ‘ =3 [ —
; |
Bl e ml ! fq‘
oo ’”T,F,,‘ 1T =
< T
-
? L,,,‘,,,J o3 __
8-B11 I ‘ I
(Up & Down) m
@ B10 h7
B3
0OBs B4
8-B11 Be
Front & Back) | B7 Bs
Bo
A
A
Model
Code 65 65 (1:1) 75
A1 14 14 16
A2 5 5 5
2 A3 16 16 18
A4 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8
A5 25 25 2,5
A6 15 15 25
B1 127,5 127,5 143
B2 62,5 62,5 67,5
B3 65 65 75
B4 52 52 60
B5 26 26 30
B B6 22 22 32
B7 20 20 30
B8 62 64 73
B9 M5 x P0,8 M5xP0,8  M6xP1,0
B10 104 109 120
B11 42 44,5 50
C1 62 64,5 70
c2 2 2 2
c3 110 113 124
c4 5 5 5
c5 16,3 16,3 16,3
¢ cé6 14 14 14
c7 22 22 22
cs 6-M6 6-M6 6-M6
c9 2,1 2,1 2,8
c10 6-M6 6-M6 6-M6
Waga / Weight 2,1 2,1 2.8

B1
H A2
2
<
@ A1 h7 N A
A-A SECTION

90

18

6
20,5

M8 x P1,25

5

25
168,5
78,5

90

72

36

38

35

88

M6 x P1,0

138

59

79

2

142

20,8
18
28

6-M6
49

6-M6
49

8-B11
(Front & Back)

110
22

24,5
M8 x P1,25

30
207
97
110
88
44
43
40
106
M8 x P1,25
169
72
97

171

253
22
34

8-M6

8,59

8-M6

8,59

R &
Shaft Direction

140 170
32 40
10 12
35 43

M10 x P1,5 M12 x P1,75
5 5

40 50

250 300
110 130
140 170
110 134
55 67

53,5 64
50 60
135 164

M10x P1,5 M12 x P1,75

202 240
87 102

115 138
2 2

202 242
10 12

353 433
32 40
44 52

8-M6 8-M8

155 25

8-M6 8-M8

155 25

Jednostka miary / Unit: mm

210

50
14
535
M12 x P1,75
5
65
375
165
210
170
85
77
75
205
M16 x P2,0
285
125
160
2
288
14
533
50
65
8-M8
53
8-M8
53
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-YN

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE
Przetozenie / Ratio: 1, 2,3,4,5
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2<9

Podwodjny wat wejsciowy - Pojedyncza tuleja zaciskowa na wyjsciu
Double Solid Shaft - Single Clamping

‘ ? B1oh7
[__'hl B2 B1 |
I i e[ — 1 H A2 — = } w [ —
~ -
P @”“J L Al e w Al
s '[=)] pEmEmy < Kz = P =i
—_— saw || A ——
__ }8{ L,,,‘,,,J ® __ __ B L,,,‘,,,J B __
i T ] A-A SECTION
8-B11 i
(Up & Down) m R &
®B10 h7 Shaft Direction
B3
B4 ‘ B4
oBs
Be
Bs |_Br Bs
e i
— 1 | & ® o | ——
A A
® 67X\ ® 1
| & _ ]
A @ ® A
1 /ﬁ ® | 0% |
i 8-B11
8-B11 (Front & Back)
(Front & Back) - =
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210
Al 14 14 16 18 22 32 40 50
& A2 5 5 5 6 6 10 12 14
A3 16 16 18 20,5 24,5 5 43 850
A4 M5xP08 M5xP08 M5xP08 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10xP1,5  MI12xP1,75  M12xP1,75
B1 2,5 2,5 2,5 5 5 5] 5 5]
B2 15 15 25 25 30 40 50 65
B3 190 190 210 247 304 360 430 540
B4 95 95 105 123,5 152 180 215 270
B5 65 65 75 90 110 140 170 210
B B6 52 52 60 72 88 110 134 170
B7 26 26 30 36 44 55 67 85
B8 22 22 32 38 43 53,5 64 77
B9 20 20 30 35 40 50 60 75
B10 62 64 73 88 106 135 164 205
B11 M5xP08 M5xP08 M6xP10 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10xP15  M12xP1,75 M16 x P2,0
C1 104 109 120 138 169 200 240 285
c2 42 445 50 59 72 87 102 125
c3 62 64,5 70 79 97 113 138 160
c4 2 2 2 2 2 2 2 2
o c5 110 113 124 142 171 202 242 288
cé6 5 5 5 6 8 10 12 14
c7 16,3 16,3 16,3 20,8 253 353 433 53,3
c8 14 14 14 18 22 32 40 50
Cc9 22 22 22 28 34 44 52 65
c10 6-M6 6-M6 6-M6 6-M6 8-M6 8-M6 8-M8 8-M8
Waga / Weight 2,85 2,85 36 6,2 11,5 18 28 57
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-FM

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Kotnierz wejsciowy - Podwdjna tuleja zaciskowa na wyjsciu

Przetozenie / Ratio: 1,2,3,4,5 Input: Bleiee - Boulie Campine

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

? B8 h7
|
.
5 ‘ ®
@ R
8|3 B 2
= Ry U
Q:WQ*’*L**:J?
e | O =
|
8-Bo
(Up & Down)
2 Bsh7
B1
oBs B2
8-Bo B4 Be
(Front & Back) Bs B7 A3

Jednostka miary / Unit: mm
Model

Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210

A1 14 14 14 19/24 22/24 28/32 35 42/48/55
A2 50/60/70  50/60/70  50/60/70 ~ 70/80/95/110  70/80/95/110 ~ 95/110/130  110/130/180  114,3/180/230

& A3 MA4/M5/M6  M4/M5/M6  M4/M5/M6  M5/M6/M8 M5/M6/M8  M6/M8/M10  M/8M10/M12  M10/M12/M16
A4 70/75/90  70/75/90  70/75/90 90/100/115/145 90/100/115/145 115/145/165 145/165/200  200/215/265
A5 64/70/80 64/70/80 64/70/80 92/110/130 92/110/130 122/130/150 146/150/190 182/200/250
A6 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5 M10x P1,5
B1 110 110 115 148/162 177/191 224 274 357/369
B2 45 45 40 58/72 67/81 84 104 147
B3 65 65 75 90 110 140 170 210
B4 52 52 60 72 88 110 134 170

B B5 26 26 30 36 44 55 67 85
B6 36 36 37 51/65,5 51/65,5 68 84,5 117
B7 7 7 7 9/235 9/235 10 95 14/16
B8 62 64 73 88 106 135 164 205
B9 M5xP08 M5xP08 M6 xP1,0 M6 x P1,0 M8xP1,25  MIOXP1,5  MI2xP175  MI16xP20
c1 124 129 140 158 194 230 276 320
c2 62 64,5 70 79 97 115 138 160
c3 136 138 150 166 198 232 280 327

¢ ca 14 14 14 18 22 32 40 50
c5 22 22 22 28 34 44 52 65
c6 6-M6 6-M6 6-M6 6-M6 8-M6 8-M6 8-M8 8-M8

Waga / Weight 17 17 24 43 7,1 149 245 46
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-RM

DWUSTOPNIOWA / 2-STAGE
W potaczeniu z przektadnia planetarng -
Przetozenie / Ratio: 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50 Podwadjna tuleja zaciskowa na wyjsciu

Fitted with Planetary Reducer - Double Clamping
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2=<10

?Bsh7
P ﬁ}é
1) £ | Pq‘ <|.§:>
i ﬁiigif*j:::‘gi”iii -
T (=

8-Bo l ‘
(Up & Down) ;

8-Bo Be
(Front & Back) N i
|
|
CFT e
LRl T<C 2
Pl
8-Bo
(Front & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 65 75 920 110 140 170 210
A1 8/11 8/11 14 14 14)/19 19/24 28/32 85
A2 30/40/50 30/40/50 50/60/70 50/60/70 50/70/80/95 70/80/95/110 95/110/130 110/130/180
A A3 M3/M4/M5  M3/M4/M5  M4/M5/M6  M4/M5/M6 M5/M6 M5/M6/M8 M6/M8/M10  M8/M10/M12
A4 46/60/63 46/60/63 70/75/90 70/75/90 70/90/100/115 90/100/115/145 115/145/165 145/165/200
A5 46/55 46/55 64/70/80 64/70/80 80/92/110 92/110/130 122/130/150 146/150/190
A6 M4 X P0,7 M4 X P0,7 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5
B1 132 137 137 165 (191)7203 260 313 394
B2 67 62 62 75 (81)/93 120 143 184
B3 65 75 75 90 110 140 170 210
B4 52 60 60 72 88 110 134 170
B BS 26 30 30 36 44 55 67 85
B6 26 26 26 33,5 (33,5)/45,5 59 67 85
B7 5 B 6 6 (6)/10 9 10 10
B8 62 73 73 88 106 135 164 205
B9 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
C1 124 140 140 158 194 230 276 320
c2 62 70 70 79 97 115 138 160
Cc3 136 150 150 166 198 232 280 327
¢ C4 14 14 14 18 22 32 40 50
c5 22 22 22 28 34 44 52 65
Cé6 6-M6 6-M6 6-M6 6-M6 8-M6 8-M6 8-M8 8-M8
Waga / Weight 19 36 34 48 8,5 142 24 52
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Seria / Series: ST
Model ST-OM

Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Pojedynczy wat wejsciowy -

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5 Podwdjna tuleja zaciskowa na wyjsciu

Single Input Shaft - Double Clamping

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

?B10n7

| B2 B1

8-B11
(Front & Back)

Model
Code

A1l

A2

A3

A4
B1

B2

B3
B4
BS
B6
B7
B8
B9
B10
B11
C1

c2
C3
C4
C5
Cé

Waga / Weight

A-A SECTION

.29

8-B11

(Front & Back)

Cs
Jednostka miary / Unit: mm
65 65 (1:1) 75 920 110 140 170 210
14 14 16 18 22 32 40 50
5 5 5 6 6 10 12 14
16 16 18 20,5 24,5 85} 43 581o)
M5xP08 M5xP08 M5xP08 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10xP15  M12xP1,75  M12xP1,75
2,5 2,5 2,5 5] 5] B) 5) )
15 15 25 25 30 40 50 65
127,5 127,5 143 168,5 207 250 300 375
62,5 62,5 67,5 78,5 97 110 130 165
65 65 75 90 110 140 170 210
52 52 60 72 88 110 134 170
26 26 30 36 44 59 67 85
22 22 32 38 43 53,5 64 77
20 20 30 85} 40 50 60 75
62 64 73 88 106 135 164 205
M5 x P08 M5 x P08 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P15 M12x P1,75 M16 x P2,0
124 140 140 158 194 230 276 320
62 70 70 79 97 115 138 160
136 150 150 166 198 232 280 327
14 14 14 18 22 32 40 50
22 22 22 28 34 44 52 65
6-M6 6-M6 6-M6 6-M6 8-M6 8-M6 8-M8 8-M8
2,1 2,1 2,8 49 8,59 15,5 25 53
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-YM

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Podwojny wat wejsciowy -

Podwdjna tuleja zaciskowa na wyjsciu
Double Input Shaft - Double Clamping

Przetozenie / Ratio: 1, 2,3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2<9

[_m
B B A2
~ | »H%
ol | Ry A
© | | el
= et Xy
—— san ||
o | J
i &
= i 1 A-A SECTION
8-B11
(Up & Down) ﬁ
?B10h7
B3
B4 ‘ B4
Dé5 C1
Bs Co2 ‘ Co2
Bs B7 Bs ‘
Bo _ ‘ - Bo
— | B @ | X
A A
® @
A Q o A
—Up ® 0=
_ i — 8-B11
8-B11 (Front & Back)
Front & Back —
( ) Cs
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210
A1 14 14 16 18 22 32 40 50
A A2 5 5 5 6 6 10 12 14
A3 16 16 18 20,5 24,5 35 43 53,5
A4 M5xP0,8 M5xP08 M5xP0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10xP15 M12xP175  M12xP1,75
B1 2,5 2,5 2,5 5 5 5 5 5
B2 15 15 25 25 30 40 50 65
B3 190 190 210 247 304 360 430 540
B4 95 95 95 1235 152 180 215 270
B5 65 65 75 90 110 140 170 210
B B6 52 52 60 72 88 110 134 170
B7 26 26 30 36 44 55 67 85
B8 22 22 32 38 43 53,5 64 77
B9 20 20 30 35 40 50 60 75
B10 62 64 73 88 106 135 164 205
B11 M5 x P0O,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
c1 124 129 140 158 194 230 276 320
c2 62 64,5 70 79 97 115 138 160
. c3 136 138 150 166 198 232 280 327
c4 14 14 14 18 22 32 40 50
c5 22 22 22 28 34 44 52 65
cé6 6-M6 6-M6 6-M6 6-M6 8-M6 8-M6 8-M8 8-M8
Waga / Weight 2,85 2,85 3,6 6,2 11,5 18 28 57
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-FS

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Kotnierz wejsciowy - Pojedynczy wat wyjsciowy
Input Flange - Single Output Shaft

? Bsh7

0
8|« |" 2
o|® O
8-Bo
(Up & Down)
? Bg h7
8-B9
(Front & Back) B7
2
<
Model
Code 65 65 (1:1) 75
Al 14 14 14
A2 50/60/70 50/60/70 50/60/70
2 A3 M4/M5/M6 ~ M4/M5/M6  M4/M5/M6
A4 70/75/90 70/75/90 70/75/90
A5 64/70/80 64/70/80 64/70/80
A6 M5xP08  M5xP08  M5xP08
B1 110 110 115
B2 45 45 40
B3 65 65 75
B4 52 52 60
B B5 26 26 30
B6 36 36 36
B7 7 7 7
B8 62 64 73
B9 M5xP08  M5xP08 M6 x P1,0
c1 102 107 128
c2 40 425 48
c3 62 64,5 80
© ca 2 2 2
c5 2,5 2,5 2,5
cé6 15 15 25
c7 20 20 30
D1 14 14 16
5 D2 5 5 5
D3 16 16 18
D4 M5xP08  M5xP08  M5xP08
Waga / Weight 17 17 2,4

;”H D2
8] {4
oD1n7 | \_D4
D-DSECTION
90 110
19/24 22/24
70/80/95/110  70/80/95/110
M5/M6/M8 M5/M6/M8
90/100/115/145  90/100/115/145
92/110/130 92/110/130
M6 x P1,0 M6 x P1,0
148/162 177/191
58/72 67/81
90 110
72 88
36 44
51/65,5 51/65,5
9/23,5 9/23,5
88 106
M6 x P1,0 M8 x P1,25
151 182
57 70
94 112
2 2
5 5
25 30
35 40
18 22
6 6
20,5 24,5
M8 x P1,25 M8 x P1,25
43 7.

Cs

R
Shaft Direction

Jednostka miary / Unit: mm

140 170 210
28/32 35 42/48/55
95/110/130 110/130/180 114,3/180/230
M6/M8/M10 M/8M10/M12 M10/M12/M16
115/145/165 145/165/200 200/215/265
122/130/150 146/150/190 182/200/250
M8 x P1,25 M10x P1,5 M10x P1,5
224 274 357/359
84 104 147
140 170 210
110 134 170
55 67 85
67 84,5 117
10 9,5 14/16
135 164 205
M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
222 262 323
85 100 123
137 162 200
2 2 2
5 5 5
40 50 65
50 60 75
32 40 50
10 12 14
35 43 53,5
M10x P1,5 M12 x P1,75 M12xP1,75

14,9 24,5 46
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-RS

DWUSTOPNIOWA / 2-STAGE
Przetozenie / Ratio: 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2=<10

W potaczeniu z przektadnia planetarng - Pojedynczy watek wujsciowy
Fitted with Planetary Reducer - Single Output Shaft

‘ ?Bsgn7 ‘
TT11% i 4 — 4 ‘ a2
@ A ! A
8|« O 2 |
0|« ﬂ*’:fj’f’ | 0 T 1001
[ ! w o t\d
- )
e —1 & e
8-Bo
(Up & Down) R &
Shaft Direction
P B8 h7
C1
B2 Cs3 C2
8-Bo
(Front & Back) Be C7
] o B7
Cs Ce
11— D2
=l . A r
ﬁr =T = @ ‘
&fﬁﬂg i < g [m)] &=
I ! P D1 h7 ? «D“ D
A 8-Bo
D-D SECTION g0t & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
Code N 65 75 90 110 140 170 210
A1 8/11 8/11 14 14 14/19 19/24 28/32 35
A2 30/40/50 30/40/50 50/60/70 50/60/70 50/70/80/95 70/80/95/110 95/110/130  110/130/180
A A3 M3/M4/M5  M3/M4/M5  M4/M5/M6  M4/M5/M6 M5/M6 M5/M6/M8 M6/M8/M10  M8/M10/M12
A4 46/60/63 46/60/63 70/75/90 70/75/90  70/90/100/115  90/100/115/145  115/145/165  145/165/200
A5 46/55 46/55 64/70/80 64/70/80 80/92/110 92/110/130 122/130/150  146/150/190
A6 M4 X P0,7 M4 X P07 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5
B1 132 137 137 165 191 260 313 394
B2 67 62 62 75 81 120 143 184
B3 65 75 75 90 110 140 170 210
B4 52 60 60 72 88 110 134 170
B B5 26 30 30 36 44 55 67 85
B6 26 26 26 335 335 59 67 85
B7 5 5 5 6 6 9 10 10
B8 62 73 73 88 106 135 164 205
B9 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
c1 102 128 128 151 182 222 262 323
c2 40 48 48 57 70 85 100 123
c3 62 80 80 94 112 137 162 200
© ca 2 2 2 2 2 2 2 2
c5 2,5 2,5 2,5 5 5 5 5 5
c6 15 25 25 25 30 40 50 65
c7 20 30 30 35 40 50 60 75
D1 14 16 16 18 22 32 40 50
D2 5 5 5 6 6 10 12 14
b D3 16 18 18 20,5 24,5 35 43 53,5
D4 M5 x P08 M5 x P0,8 M5 x P08 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12 x P1,75 M12x P1,75
Waga / Weight 19 3,6 34 48 8,5 14,2 24 52
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST

Model ST-0S

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Pojedynczy wat wejsciowy - Pojedynczy wat wyjsciowy
Single Input Shaft - Single Output Shaft

oOBs
Be
| B7

8-B11
(Up & Down)

8-B11

(Front & Back)

Code
A1l
A2
A3
A4
B1
B2
B3
B4
B5

B7
B8
B9
B10
B11
C1
Cc2
Cc3
C4
D1
D2
D3
D4

Waga / Weight

134

Model

65

14
5
16

M5 x P0,8

25
15

127,5
62,5

65
52
26
22
20
62

M5 x P0,8

102
40
62

2
14

5
16

M5 x P0,8

2]

65 (1:1)

14
5
16
M5 x P0,8
2,5
15
127,5
62,5
65
52
26
22
20
64
M5 x P0O,8
107
42,5
64,5
2
14
5
16
M5 x P0,8

21

B1
$H A2 $H D2
2| ¢ 8 &
B A1 h7 A @D1hy \_D+
T
A-A SECTION B-B SECTION
(Input Shaft) (Output Shaft)
B 1
=
8-B11
(Front & Back)
75 90 110 140
16 18 22 32
5 6 6 10
18 20,5 24,5 1)
M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10x P1,5
2,5 5 5 5
25 25 30 40
143 168,5 207 250
67,5 78,5 97 110
75 90 110 140
60 72 88 110
30 36 44 585
32 38 43 53,5
30 35 40 50
73 88 106 135
M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5
128 151 182 222
48 57 70 85
80 94 112 137
2 2 2 2
16 18 22 32
5 6 6 10
18 20,5 24,5 35
M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10x P1,5
28 49 8,59 155

R

Shaft Direction

Jednostka miary / Unit: mm

170 210

40 50

12 14

43 630
M12 x P1,75 M12 x P1,75

) 5)

50 65

300 375

130 165

170 210

134 170

67 85

64 77

60 75

164 205
M12 x P1,75 M16 x P2,0

262 323

100 123

162 200

2 2

40 50

12 14

43 53,5
M12 x P1,75 M12 x P1,75

25 53
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-YS

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE
Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Podwaéjny wat wejsciowy - Pojedynczy wat wyjsciowy
Double Input Shaft - Single Output Shaft

oBs

‘ P B10h7 ‘
_[—b B2 B ‘
- — | B ‘ — A2 » D2 B | =t
o g i s g
s =l i Ol e 2/ E = W I ]
P{E ————— éj B A1 h7 ) ‘ A4 BD1n7 ) ‘ D4 P{E ————— éj
| e - = |5 ——
m a { &I A-A SECTION B-B SECTION g ‘ 2
(Up i'ggﬂm) (Input Shaft) (Output Shaft)
R &
¢ B1oh7 Shaft Direction
B3
B4 } B4
Bs __Bs Bo
Bo ‘ ‘ Bo B1 B2
A iy :
N
A A B
8-B11
8-B11 ‘ (Front & Back)
(Front & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210
A1l 14 14 16 18 22 32 40 50
& A2 5 5 5 6 6 10 12 14
A3 16 16 18 20,5 24,5 85) 43 630
A4 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12 x P1,75 M12 x P1,75
B1 2,5 2,5 2,5 5] 5] 5) ) 5)
B2 15 15 25 25 30 40 50 65
B3 190 190 210 247 304 360 430 540
B4 95 95 105 123,5 152 180 215 270
B5 65 65 75 90 110 140 170 210
B B6 52 52 60 72 88 110 134 170
B7 26 26 30 36 44 55 67 85
B8 22 22 32 38 43 53,5 64 77
B9 20 20 30 35 40 50 60 75
B10 62 64 73 88 106 135 164 205
B11 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
C1 102 107 128 151 182 222 262 323
c c2 40 42,5 48 57 70 85 100 123
Cc3 62 64,5 80 94 112 137 162 200
C4 2 2 2 2 2 2 2 2
D1 14 14 16 18 22 32 40 50
5 D2 5 ) 5 6 6 10 12 14
D3 16 16 18 20,5 24,5 35 43 53,5
D4 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M12 x P1,75
Waga / Weight 2,85 2,85 3,6 6,2 11,5 18 28 57
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-FV

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Kotnierz wejsciowy - Podwéjny wat wyjsciowy

BRI | AT LA e S Input Flange - Double Output Shaft

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

? Bsh7

wn
&l 2
o|@ O
8-Bo
(Up & Down)
Ci1
Cs3 C2
8-By
(Front & Back) C7
] Cs Ce Cs
»H_ﬂ D
1 [
8[- ==
? D1 w7 ) «D“ D
D-D SECTION
—_— As
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210
A1 14 14 14 19/24 22/24 28/32 35 42/48/55
A2 50/60/70 50/60/70 50/60/70 70/80/95/110 70/80/95/110 95/110/130 110/130/180  114,3/180/230
A A3 M4/M5/M6  M4/M5/M6  M4/M5/M6 M5/M6/M8 M5/M6/M8 M6/M8/M10  M/8M10/M12  M10/M12/M16
A4 70/75/90 70/75/90 70/75/90  90/100/115/145 90/100/115/145 115/145/165  145/165/200 200/215/265
A5 64/70/80 64/70/80 64/70/80 92/110/130 92/110/130 122/130/150  146/150/190 182/200/250
A6 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M10x P1,5
B1 110 110 115 148/162 177/191 224 274 357/359
B2 45 45 40 58/72 67/81 84 104 147
B3 65 65 75 90 110 140 170 210
B4 52 52 60 72 88 110 134 170
B B5 26 26 30 36 44 55 67 85
B6 36 36 36 51/65,5 51/65,5 67 84,5 117
B7 7 7 7 9/23,5 9/23,5 10 9,5 14/16
B8 62 64 73 88 106 135 164 205
B9 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
C1 124 129 160 188 224 274 324 400
c2 62 64,5 80 94 112 137 162 200
Cc3 62 64,5 80 94 112 137 162 200
© C4 2 2 2 2 2 2 2 2
C5 2,5 2,5 2,5 5 5 5 5 5
Cé6 15 15 25 25 30 40 50 65
c7 20 20 30 35 40 50 60 75
D1 14 14 16 18 22 32 40 50
D2 5 5 5 6 6 10 12 14
b D3 16 16 18 20,5 24,5 85) 43 5815
D4 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M12 x P1,75
Waga / Weight 1,7 1,7 2,4 43 7,1 14,9 24,5 46
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-RV

DWUSTOPNIOWA / 2-5TAGE W potaczeniu z przektadnia planetarna -

Podwaéjny wat wyjsciowy

SIEEELENE | Eile UL, 45 S s, B, 1 B Fitted with Planetary Reducer - Double Output

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2<10 Shaft
? Bs h7
4 ‘ 4 —
£ | )
8 < L 2
1t iy 1 B
N
5 T N
I
8-Bo ‘ I
(Up & Down)
C1
B2 C3
8-Bo
(Front & Back) 2t Bs 2 - 7 ‘ C4
Cs Cs |[] - Cs
T — $» D2 5 >
2 F%fﬁi,j? o — ¢
[GRee | 8 E=S e
! ﬁ ?D1 h7 ? «D“ I N
H—— 8-Bo
D-D SECTION  (Front & Back) U ‘ =
— T fooe"v
)
Jednostka miary / Unit: mm
. Model 65 75 90 110 140 170 210
A1 8/11 8/11 14 14 14/19 19/24 28/32 35
A2 30/40/50 30/40/50 50/60/70 50/60/70 50/70/80/95 70/80/95/110  95/110/130  110/130/180
A A3 M3/M4/M5  M3/M4/M5  M4/M5/M6  M4/M5/M6 M5/M6 M5/M6/M8 M6/M8/M10  M8/M10/M12
A4 46/60/63 46/60/63 70/75/90 70/75/90  70/90/100/115 90/100/115/145 115/145/165 145/165/200
A5 46/55 46/55 64/70/80 64/70/80 80/92/110 92/110/130 122/130/150  146/150/190
A6 M4XP07 M4XP07  M5xP08  M5xP08 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5
B1 132 137 137 165 191 260 313 394
B2 67 62 62 75 81 120 143 184
B3 65 75 75 90 110 140 170 210
B4 52 60 60 72 88 110 134 170
B B5 26 30 30 36 44 55 67 85
B6 26 26 26 335 335 59 67 85
B7 5 5 5 6 6 9 10 10
BS 62 73 73 88 106 135 164 205
B9 M5xP0,8  M6xP1,0  M6xXxP1,0  M6xP10 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12xP175 M16xP2,0
c1 124 160 160 188 224 274 324 400
c2 62 80 80 94 112 137 162 200
c3 62 80 80 94 112 137 162 200
c (o7} 2 2 2 2 2 2 2 2
c5 2,5 2,5 2,5 5 5 5 5 5
cé 15 25 25 25 30 40 50 65
c7 20 30 30 35 40 50 60 75
D1 14 16 16 18 22 32 40 50
D2 5 5 5 6 6 10 12 14
b D3 16 18 18 20,5 24,5 35 43 53,5
D4 M5xP0,8  M5xP08  M5xP08  M8xP125 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12xP175 M12xP1,75
Waga / Weight 1,9 36 34 4.8 8,5 14,2 24 52
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-DV

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Pojedynczy wat wejsciowy - Podwodjny wat wyjsciowy

Single Input Shaft - Double Output Shaft

B-B SECTION
(Output Shat)

B1

®»B10h7
| . B2 = Bt
324 | ! — ‘ A2
- —
& m' i b
O
Sg =) g £
< 3 BA1n7 | As
o ) I f
i | =] |
A-A SECTION
8-Br1 (Input Shaft)
(Up & Down)
?B1oh7
B3
[1Bs B4
8-B11
(Front & Back) Bo
B1 B2
B
T
B
8-B11 L ©
(Front & Back)
Model
Code 65 65 (1:1) 75 90 110 140
A1 14 14 16 18 22 32
e A2 5 5 5 6 6 10
A3 16 16 18 20,5 24,5 35
A4 M5xP08 M5xP08 M5xP08 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10 x P1,5
B1 2,5 2,5 25 5 5 5
B2 15 15 25 25 30 40
B3 1275 127,5 143 168,5 207 250
B4 62,5 62,5 67,5 785 97 110
B5 65 65 75 90 110 140
B B6 52 52 60 72 88 110
B7 26 26 30 36 44 55
B8 22 22 32 38 43 53,5
B9 20 20 30 35 40 50
B10 62 64 73 88 106 135
B11 M5xP08 M5xP08 M6xP1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5
c1 124 129 160 188 224 274
. G2 62 64,5 80 94 112 137
c3 62 64,5 80 94 112 137
c4 2 2 2 2 2 2
D1 14 14 16 18 22 32
5 D2 5 5 5 6 6 10
D3 16 16 18 20,5 24,5 35
D4 M5xP08 M5xP08 M5xP0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25 M10 x P1,5
Waga / Weight 21 21 28 49 8,59 15,5

138

Jednostka miary / Unit: mm

170 210

40 50

12 14

43 53,5
M12 x P1,75 M12 x P1,75

5 5

50 65

300 375

130 165

170 210

134 170

67 85

64 77

60 75

164 205
M12 x P1,75 M16 x P2,0

324 400

162 200

162 200

2 2

40 50

12 14

43 53,5
M12 x P1,75 M12 x P1,75

25 53
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-YV

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE
Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Podwaéjny wat wejsciowy - Podwaéjny wat wyjsciowy
Double Input Shaft - Double Output Shaft

?B10h7
T m. &
B | & — A2 »H D2
~
8 @mlg 77(\\‘ wﬂ‘,,,, - ol MJE
m T + kg < [m)
O e N
< S @ A1 h7 At D1 ! D4
Fi e o L T
= ‘ — A-A SECTION B-B SECTION
8-Br1 (Input Shaft) (Output Shaft)
(Up & Down)
B3
B4 ‘ B4
T
[1Bs
Be
| B7 Bs Bo
- ‘ . Bo B1 B2 B1
— _r—; .
= =
|
e : B
LI E | 8-B11 L
8-B11 / (Front & Back)
(Front & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
code Model 65 65 (1:1) 75 90 110 140 170 210
A1 14 14 16 18 22 32 40 50
A A2 5 5 5 6 6 10 12 14
A3 16 16 18 20,5 24,5 35 43 53,5
A4 M5xP0S  M5xP08  M5xP0S  M8xP125 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12xP1,75 M12xP175
B1 25 25 25 5 5 5 5 5
B2 15 15 25 25 30 40 50 65
B3 190 190 210 247 304 360 430 540
B4 95 95 105 1235 152 180 215 270
B5 65 65 75 90 110 140 170 210
B B6 52 52 60 72 88 110 134 170
B7 26 26 30 36 44 55 67 85
B8 22 22 32 38 43 53,5 64 77
B9 20 20 30 35 40 50 60 75
B10 62 64 73 88 106 135 164 205
B11 M5xP08  M5xP08 M6xP1,0  M6xP1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12xP175  M16xP20
c1 124 129 160 188 224 274 324 400
. C2 62 64,5 80 94 112 137 162 200
c3 62 64,5 80 94 112 137 162 200
ca 2 2 2 2 2 2 2 2
D1 14 14 16 18 22 32 40 50
D2 5 5 5 6 6 10 12 14
b D3 16 16 18 20,5 24,5 35 43 53,5
D4 M5xP0S  M5xP08 M5xP0S M8xP125  M8xP125 M10x P1,5 M12xP1,75 M12xP1,75
Waga / Weight 2,85 2,85 36 6.2 1,5 18 28 57
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-FP
JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE
Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Kotnierz wejéciowy - Sruba kulowa

Input Flange - Ball Screw

B1
[1Bs3 B2
B s B
|
— & | =
|
: : .2
S < 2 Y
| o L,,,},,,J o
I E—
R &
Up & Down) Shaft Direction
& 2
O O
8-Bo X3 n
(Front & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
Model
Code 75 90 110 140 170 210
A1 14 19/24 22/24 28/32 35 42/48/55
A2 50/60/70 70/80/95/110 70/80/95/110 95/110/130 110/130/180 114,3/180/230
& A3 M4/M5/M6 M5/M6/M8 M5/M6/M8 M6/M8/M10 M8/M10/M12 M10/M12/M16
A4 70/75/90 90/100/115/145 90/100/115/145 115/145/165 145/165/200 200/215/265
A5 64/70/80 92/110/130 92/110/130 122/130/150 146/150/190 182/200/250
A6 M5 x P0,8 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5 M10x P1,5
B1 115 148/162 177/191 224 274 357/359
B2 40 58/72 67/81 84 104 147
B3 75 20 110 140 170 210
B4 60 72 88 110 134 170
B B5 30 36 44 55 67 85
B6 36 51/65,5 51/65,5 67 84,5 117
B7 7 9/23,5 9/23,5 10 9,5 14/16
B8 73 88 106 135 164 205
B9 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10 x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
c1 106 127 156 197 223 267
&) 57 68 84 109 121 142
¢ c3 49 59 72 88 102 125
c4 1,25 2 2 2 2,25 2,25
D1 M4 X P0,7 M5 x P0,8 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M10x P1,5 M10x P1,5
D2 36 40 45 70 77 84
D D3 417 46,7 57,7 797 89,7 99,7
D4 26 30 36 54 58 64
D5 15 18 22 34 38 42
Waga / Weight 24 43 7,1 149 24,5 46
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-RP

DWUSTOPNIOWA / 2-STAGE
Przetozenie / Ratio: 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50
Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<4,P1<7,P2=<10

W potaczeniu z przektadnia planetarna - Sruba kulowa
Fitted with Planetary Reducer - Ball Screw

B1
[1B3 B2
Be
er i
6-D1 ‘

| _ =7 T

< 2
8-Bo

‘ (Up & Down) A VIEW R %

Shaft Direction

il 1 2
<t
r|e O
8-Bo 8-Bo
(Front & Back) (Front & Back)
Jednostka miary / Unit: mm
Code — 75 90 110 140 170 210
A1 8/11 14 14/19 19/24 28/32 35
A2 30/40/50 50/60/70 50/70/80/95 70/80/95/110 95/110/130 110/130/180
A A3 M3/M4/M5 M4/M5/M6 M5/M6 M5/M6/M8 M6/M8/M10 M8/M10/M12
A4 46/60/63 70/75/90 70/90/100/115 90/100/115/145 115/145/165 145/165/200
A5 46/55 64/70/80 80/92/110 92/110/130 122/130/150 146/150/190
A6 M4 X P07 M5 x P08 M5 x P08 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5
B1 137 165 191 260 313 394
B2 62 75 81 120 143 184
B3 75 90 110 140 170 210
B4 60 72 88 110 134 170
B B5 30 36 44 55 67 85
B6 26 335 335 59 67 85
B7 5 6 6 9 10 10
B8 73 88 106 135 164 205
B9 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25 M10x P1,5 M12 x P1,75 M16 x P2,0
c1 106 127 156 197 223 267
c2 57 68 84 109 121 142
¢ c3 49 59 72 88 102 125
c4 1,25 2 2 2 225 225
D1 M4 X P07 M5 x P08 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M10x P1,5 M10x P1,5
D2 36 40 45 70 77 84
D D3 417 46,7 57,7 79,7 89,7 99,7
D4 26 30 36 54 58 64
D5 15 18 22 34 38 42
Waga / Weight 36 48 85 14,2 24 52

PIVEXIN TECHNOLOGY 141


http://www.pivexin-tech.pl

Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Model ST-0OP

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Pojedynczy wat wejsciowy - Sruba kulowa

Single Solid Shaft - Ball Screw

B1
[1B3 B2
B4
3 Bs
] __Bes
f |
3 ° ‘ A A2
g T
][ 2/
= j A i
S e J & B A1 h7 «A“
8-Bo A-A SECTION
(Up & Down)
B11,  B1o
S |
. £J - L
o) < .
o|@
i
8-Bo 8-Bo
(Front & Back) (Front & Back)
Model
Code 75 90 110
A1l 16 18 22
& A2 5 6 6
A3 18 20,5 24,5
A4 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25
B1 143 169 207
B2 67,5 79 97
B3 75 90 110
B4 60 72 88
BS 30 36 44
B B6 32 38 43
B7 30 5] 40
B8 73 88 106
B9 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25
B10 2,5 5 5
B11 25 25 30
c1 106 127 156
c2 57 68 84
€ c3 49 59 72
c4 1,25 2 2
D1 M4 X PO,7 M5 x P0,8 M5 x P0O,8
D2 36 40 45
D D3 41,7 46,7 57,7
D4 26 30 36
D5 15 18 22
Waga / Weight 2,8 49 8,59

142

B VIEW

140

32
10
35

M10 x P1,5

250
110
140
110
55
53,5
50
135

M10x P1,5

5
40
197
109
88
2

M8 x P1,25

70
79,7
54
34

15,5

R &
Shaft Direction

Jednostka miary / Unit: mm

170 210
40 50
12 14
43 53,5
M12 x P1,75 M12 x P1,75
300 375
130 165
170 210
134 170
67 85
64 77
60 75
164 205
M12 x P1,75 M16 x P2,0
5 5
50 65
223 267
121 142
102 125
2,25 2,25
M10x P1,5 M10x P1,5
77 84
89,7 99,7
58 64
38 42
25 53
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST

Model ST-YP

JEDNOSTOPNIOWA / 1-STAGE

Przetozenie / Ratio: 1,2, 3,4,5

Luz katowy [arcmin] / Backlash [arcmin]: PO<3,P1<6,P2=<9

Podwoijny wat wejéciowy - Sruba kulowa
Double Solid Shaft - Ball Screw

B1
B2 ‘ B2
[ B3
B4
1) | Bs
\ _Bs
? Be ‘ 1 ‘ B7 6-D1
? B7 B <l
©l Al | A A2
= RN ol
%) [ T T 2
= || ey X
8 ® L,,,‘,,,J & P A1 h7 ? S 4
T
‘ 8-Bs A-A SECTION
‘ (Up & Down)
B1o B11 B
A
3 ‘“J -
5’ — I
8-Bo 8-Bo
(Front & Back) (Front & Back)
Model
Code 75 90 110
A1l 16 18 22
A
A2 5 6 6
A3 18 20,5 24,5
A4 M5 x P0,8 M8 x P1,25 M8 x P1,25
B1 210 247 304
B2 105 123,5 152
B3 75 90 110
B4 60 72 88
B5 30 36 44
B B6 32 38 43
B7 30 5] 40
B8 73 88 106
B9 M6 x P1,0 M6 x P1,0 M8 x P1,25
B10 2,5 5 5
B11 25 25 30
c1 106 127 156
- c2 57 68 84
c3 49 59 72
c4 1,25 2 2
D1 M4 X PO,7 M5 x P0,8 M5 x P0O,8
D2 36 40 45
D D3 41,7 46,7 57,7
D4 26 30 36
D5 15 18 22
Waga / Weight 3,6 6,2 11,5
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B VIEW

140

32
10
35
M10x P1,5
360
180
140
110
55
53,5
50
135
M10x P1,5
5
40
197
109
88
2
M8 x P1,25
70
797
54
34

18

= | =
™ i I
i I’{*l\*j
B L”"”’J B
R

Shaft Direction

Jednostka miary / Unit: mm

170

40

12

43
M12x P175

430

215

170

134

67

64

60

164
M12x P1,75

5

50

223

121

102

225
M10x P1,5

77

89,7

58

38

28

210

50
14
53,5
M12x P175
540
270
210
170
85
77
75
205
M16 x P2,0
5
65
267
142
125
2,25
M10x P1,5
84
99,7
64
4

57
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Precyzyjne przektadnie kgtowe / High precision spiral bevel gear reducer

Seria / Series: ST
Informacje uzupetniajgce dla srub kulowych / Reference Information of Ball Screw

Model
przektadni
Model of
Reducer

75

90

110

140

170

210

Wielkosé $ruby
Screw Size

0.D.

14

16

20

32

36

40

Prowadzenie Dynamiczna

Lead

10

10

10

10

Nosnosé
znamionowa (kgf)
Basic Rate Load (kgf)

Dynamic

720

980

860

3340

3600

4670

L
T S
B
[E— jﬁ
>—t —F—+ X
R
- -
‘ © ‘ bt}
< | [o)] | 2
SN \ [a] T o
L ® \ ©
L L
| - “7 N -
4 ti,
1 J;
Nakretka Kotnierz Dopasowanie
Nut Flange FIT
Statyczna
Static Dgé6 L A T w S
1010 26 42 46 10 36 10
1650 30 55 54 12 40 12
1710 36 66 57 12 45 12
7080 54 90 88 16 70 15
8280 58 89 098 18 77 20
11830 64 99 106 18 84 20

Mocowanie Otwor
Sruby na olej
Screw Bolt Oil Hole Dtugoséé
Length
X Y z Q
45 8 45 M6xP10 <500
55 95 55 M6xP1,0 <800
55 95 55 M6xP1,0 <1000
9 14 85 M8xP1 <1200
11 175 11 M8xP1 <1500
11 175 11 M8xP1 <1500
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Dodatkowe dane techniczne
Additional techical data
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Tuleje redukecyjne / Bushing

ZA
2B
|
|

Tuleje redukcyjne umozliwiaja dopasowanie tulei zaciskowej w adapterze przektadni do Srednicy watka silnika. Jezeli np.
przektadnia posiada otwér wejsciowy o srednicy 24 mm, a silnik posiada watek 19 mm, mozemy zastosowac taka tuleje,
aby instalacja silnika w przektadni odbyta sie bez przeszkod.

Bushings (reduction sleeves) allow the collet in the gearbox adapter to be adapted to the diameter of the motor shaft. If,
for example, reducer has an input with a diameter of 24 mm, and the motor has a 19 mm shaft, we can use 19/24 bushing,
so the installation of the motor in the reducer takes place easily.

A
2B

6,35 . .

10 . .
11 c o
12 . .

12,7 o
14 . .
16 o 5
19 . . .

22 . 5 o
24 . .
25 0

25,4 .

28 . .

35 5 S
38 .

42 5
48

55

60
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Tabela srub i tulei zaciskowych / Collet Screw & Set Collar Torgue Table

SB
SE

a4

62

90

120

142
180
220

270
330

SD

47

64

90

110

140

200
255

SF

62

75

100

142

180

PB

a4

62

90

120

142

180
220

Model
FA SN
50
50 60
70 70
80 80
90
100 115
120 160
142 -
180 -

FB

50

70

70

120

145

180
220

Specyfikacja

A Klasa
$rub -
. wytrzymatosci
zaciskowych -
$ruby

Spec. of Collet Screw Grade

WE ST 6T S
30 60
0 - ss M4xP0,7 12,9
o5 110
50 o2 135 ()MSxPO8 12,9
200
60 90
70 a0 200 ()MexP10 12,9
- 140 - M8xP1,25 129
170
- 0 - M10xP1,5 12,9
- - - M10xP1,5 12,9
- - - M12xP1,75 12,9

Przekroczenie momentu zaciskania spowoduje poslizg watka silnika.
It will cause slip when motor torque exceeds clench torque.

wej$ciowy
Input Bore

Ootwor

238

242

248

255

260

@75

Klin
Key

10x8

12x8

14x9

16x10

18x11

20x12

Bushing
Tuleja
redukcyjna

Motor Shaft
Watek silnika

Moment Moment
dokrecania zaciskania
(Nm) (Nm) Klin
Tighten Clench Key
Torque Torque
(Nm) (Nm)
4,83 87
10 164
16,3 233
41 423
81 678 o
81 678 o
110 813 .
Collet Screw

Sruba zaciskowa

Set Collar
Tuleja zaciskowa

Input Shaft
Watek wejsciowy
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Stownik / Glossary

Przetozenie przektadni (i)

Przetozenie i wskazuje wspotczynnik, za pomoca ktérego przektadnia przeksztatca trzy istotne parametry ruchu - predkosé,
moment i moment bezwtadnosci. Wspoétczynnik ten wynika z geometrii elementéow przektadni.

Przyktad: (i = 10).

Gear Ratio (i)

The gear ratio i indicates the factor by which the gearhead transforms the three relevant parameters of motion (speed,
torque and mass moment of inertia). The factor is a result of the geometry of the gearing elements (Example: i =1 O).

n= 3000 rpm :l ny= 300 rpm
7,=20 Nm ] 7,= 200 Nm
J>= 10 kgm? P Ji= 0.10kgm?

Predkosc wejsciowa (n,) [rpm]

Predkosc¢ wejsciowa n, przektadni jest taka sama jak predkos¢ obrotowa watka wyjsciowego silnika, o ile przektadnia jest
podtaczona bezposrednio do silnika.

Input Speed (n,) [rpm]

Input Speed is same as motor speed, if the motor direct connected gearbox.

Predkos¢ wyjéciowa (n,) [rpm]

Predkosc¢ wyjsciowa n, oblicza sie wedtug wzoru odnoszacego sie

do predkosci wejsciowej n, oraz przetozenia i. n.=
Output Speed (n,) [rpm] 2 1
The output speed is caculated by the formula related to input

speed n, and reducition ratio i.

Nominalna predkosc¢ wejsciowa (n,,) [rpm]

Predkos$¢ wejsciowa przektadni powinna by¢ nizsza niz nominalna predkos$¢ wejsciowa w trybie pracy ciagtej (S1).
Nominalna predkos¢ wejsciowa (n,,) jest mierzona w temperaturze otoczenia 20°C. Jesli temperatura otoczenia jest wyzsza
lub temperatura powierzchni przektadni przekracza 90°C, nalezy zmniejszy¢ predkos¢ wejsciowa (n,).

Nominat Input Speed (n,_) [rpm]

Input speed of gearbox shall be less than nominat input speed in the model of continuous operation (S1). Nominat input
speed (n,,) is measured at environment temperature 20° C. If the environment temperature is higher or the temperature
of gearbox surface exceeds 90° C, please lower input speed (n,).

Maksymalna predkosc wejsciowa (n,;) [rpm]

Parametr ten dotyczy pracy cyklicznej (S5).

Maksymalna predkos¢ wejsciowa (n,;) jest mierzona w temperaturze otoczenia 20°C. Jesli temperatura otoczenia jest
wyzsza lub temperatura powierzchni przektadni przekracza 90°C, nalezy zmniejszy¢ predkos¢ wejsciowa (n,).

Max Input Speed (n_ ) [rpm]

It is applied to cyclic operation (S5). Max. input speed is measured at environment temperature 20° C. If the environ ment
temperature is higher or the temperature of gearbox surface exceeds 90° C, please lower input speed (n,).

Predkos¢ (n) [rpm]

Przy wyborze przektadni istotne sa dwie predkosci: predko$é maksymalna (n,;) i predkos¢ nominalna (n,,) na wejsciu. Nie
nalezy przekracza¢ maksymalnej dopuszczalnej predkosci n,;, poniewaz jest ona wskaznikiem dla trybu pracy cyklicznej.
Nominalnej predkosci obrotowej n,, nie wolno przekraczac¢ w trybie pracy ciagtej (S1).

Temperatura obudowy przektadni, ktéra nie moze przekraczac¢ 90°C, ogranicza predko$¢ nominalna. Nominalna predkos¢
wejéciowa okreslona w katalogu dotyczy temperatury otoczenia 20°C. Jak wida¢ na ponizszym wykresie, graniczna
temperatura jest osiggana szybciej przy wyzszej temperaturze otoczenia. Innymi stowy, nominalna predkos$¢ wejsciowa
musi zosta¢ zmniejszona, jesli temperatura otoczenia jest wysoka.
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Stownik / Glossary

Speed (n) [rpm]

Two speeds are of relevance when selecting a gearbox: the maximum speed and the normal speed at the input. the
maximum permissible speed n,;must not be exceeded because it serves as the basis at cyclic operation. The normal speed
n,, must be exceeded at continous operation. The housing temperature limits the nominal speed, which must not exceed
90°C. The nominal input speed specified in the catalogue applies to an ambient temperature of 20°C. As can be seen in
the diagram below, the temperature limit is reached more quickly in the presence of an elevated outside temperature. In
other words, the nominal input speed must be reduced if the ambient temperature is high. The values applicable to your
gearbox are available from LIMING on request.

A. Im nizszy luz katowy, tym wiekszy wzrost temperatury. Sredni wzrost temperatury przy luzie PO (<3 arcmin) wynosi 3~5 stopni .

B. Gdy luz katowy ma wartos$¢ Ps (<1 arcmin), sredni wzrost temperatury to 5~10 stopni.

C. Luzy katowe Ps lub PO sg odpowiednie dla trybu pracy przerywanej S5, natomiast luz P2 moze by¢ uzyty dla trybu pracy ciggtej S1.
D. Gdy luz wynosi Ps lub PO, predkos¢ wejsciowa powinna miescic¢ sie w zakresie znamionowej predkosci wejsciowej.

E. Predkos¢ wejsciowa to maksymalna predkos¢ wejsciowa majaca zastosowanie w przypadku przerywanego trybu pracy S5.

F. W przypadku specjalnych zastosowan prosimy o kontakt z producentem.

Moment nominalny (Nominalny moment wyjsciowy, T,,) [Nm]
Znamionowy moment obrotowy T, to moment obrotowy stale przenoszony
przez przektadnie w dtugim okresie czasu, tj. w trybie ciagtej pracy (bez
zuzycia).
Nominat torque (Rated Output Torque) (T,,) [Nm]
The nominat torque %N is the torque continuously transmitted by a gearbox
du ring a long period of time, i.e. in continuous operation (without wear).
CAE Analysis
Moment zatrzymania awaryjnego (Maksymalny moment wyjsciowy, T, o) [Nm]
Moment zatrzymania awaryjnego T,,,; to maksymalny dopuszczalny moment obrotowy po stronie wyjsciowej przektadni
i nie moze on zostac osiggniety wiecej niz 1000 razy w okresie jej eksploatacji. Nie nalezy go nigdy przekracza¢, aby zapobiec
uszkodzeniu czesci wewnetrznych przektadni.

LIMING SERVOBOX T,o; = 3 X T,,, (3-krotnos¢ znamionowego wyjsciowego momentu obrotowego)
Emergency Stop Torque (Max. Output Torque) (T, ;) [Nm]
The emergency stop torque T, is the maximum permissible torque at the gearbox output end and must not be reached
mare than 1 OOO times du ring the service life of the gearbox. It must never be exceeded to prevent inside parts from

damage.

LIMING SERVOBOX T, = 3 x T, (arbox. It must never be exce)
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Stownik / Glossary

Moment przyspieszeniowy (T,;) [Nm]

Moment przyspieszeniowy T,, to maksymalny dopuszczalny moment obrotowy, ktéry moze by¢ przez krétki czas
przenoszony przez strone wyjsciowa przektadni w trybie pracy <1000 cykli/h. W przypadku trybu pracy >1000 cykli/h
nalezy uwzgledni¢ wspoétczynnik uderzeniowy. T,; to maksymalny parametr w przypadku pracy cyklicznej. Moment
przyspieszeniowy aplikacji (T,,) powinien by¢ nizszy niz T, - w przeciwnym razie zywotnos¢ przektadni ulegnie skréceniu.
Acceleration Torque (T,;) [Nm]

The acceleration torque T,; is the maximum permissible torque that can briefly be transmitted at the gearbox output end
under the duty clcye < 1000/h cycles. For> 1000/h cycles, the impact factor must be taken into account. T,; is the max.
parameter in cyclic operation. Application acceleration torque (T,,) shall be smaller than T,; otherwise the gearbox service
life will be reduced.

Moment obrotowy bez obciazenia (T,,,) [Nm]

Moment obrotowy bez obcigzenia to moment obrotowy, ktéry nalezy przytozy¢ do przektadni, aby pokonaé tarcie
wewnetrzne - z tego tez wzgledu jest uwazany za utracony moment obrotowy.

No Load Running Torque (T,,,) [Nm]

The no load running torque is the torque which must be applied to a gearbox in order to overcome the interna! friction;
it is therefore considered lost torque.

Moment obrotowy napedu wstecznego [Nm]

Moment obrotowy napedu wstecznego to minimalny moment potrzebny do wywotania ruchu obrotowego od strony
wyjséciowej przektadni. Wiekszy rozmiar przektadnii/lub wyzsze jej przetozenie wymagaja wiekszego momentu obrotowego
napedu wstecznego.

Back Driving Torque [Nm]

The back driving torque is the minimum torque to start the rotation from the output side of gearbox. A larger size or
a higher ratio gearbox requires greater back driving torque.

Srednia zywotnos¢ [h]

Srednia zywotnos¢ to catkowity czas poprawnej pracy przektadni przy obciazeniu znamionowym i nominalnej predkosci
wejsciowe]j w trybie pracy cyklicznej.

Wartos$c tego parametru nie stanowi gwarancji rzeczywistej zywotnos$ci reduktora. Jest to $rednia obliczona na podstawie
wzoréw branzowych (*) i innych czynnikow, takich jak wyniki testow pracy, oprogramowania CAE (Computer Aided
Engineering), etc. Czynniki te uwzgledniajg sktad metalu, jego obrébke cieplna, projekt przektadniitozysk, a takze obliczone
obciazenia. Kalkulacje zywotnosci nie sa oparte na rzeczywistych warunkach pracy lub zastosowaniach i nie stanowia
gwarancji w odniesieniu do oczekiwanej zywotnosci, wydajnosci lub innych cech przektadni w danym zastosowaniu.
Rzeczywista zywotno$¢ moze znacznie réznié sie od wartoéci nominalne;j.

Average Service Life [h]

Average service life is the working time of gearbox running at rated loading and nominat input speed at cyclic operation.
The service life is not a guarantee of the actual service life of the gear reducer. It is an average calculated life derived from
industry formulas (*), and other factors such as running test results, CAE (Computer Aided Engineering ) software and so
on. These factors take into consideration the metal composition, heat treatment, the design of the gearing and bearings,
as well as calculated loads. Service life calculations are not based on actual field conditions or applications, and do not
represent a quarantee with respect to expected life, performance, or other characteristics of gear reducer in any given
application or use. The actual service life could vary substantially from the nominat service life.

* Wzér branzowy odnosi sie do nastepujacych organizacji normalizacyjnych:

Industry formula Refer to the following standardization organization:

GB / T 3480-1997, I1SO 6336-1 ~ 6336-3: 1996,

ISO: International Organization for Standardization (miedzynarodowa organizacja normalizacyjna),

GB: Guobiao standards (chinska organizacja normalizacyjna),

DIN: Deutsches Institut fir Normung (niemiecki instytut normalizacyjny),

AGMA: American Gear Manufacturers Association (amerykanskie stowarzyszenie producentéw przektadni),
JIS: Japanese Standards Association (japonskie stowarzyszenie normalizacyjne).
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Sita osiowa (F,,) [N]

Sita osiowa F,, dziatajaca na przektadnie przebiega réwnolegle do jej watu wyjéciowego, dziata prostopadle do niego.
W pewnych okoliczno$ciach moze by¢ przytozona z przesunigciem osiowym za pomoca ramienia dZzwigni y, (rysunek w
kolejnym punkcie) - w takim przypadku generuje réwniez moment zginajacy. Jesli sita osiowa przekracza dopuszczalne
wartosci katalogowe, nalezy zastosowac dodatkowe elementy konstrukcyjne (np. sprzegta) celem jej absorbcji.

Axial Force (F,,) [N]

The axial force F,, acting on a gearbox runs parallel to its output shaft. The force runs perpendicular to its output shaft. It
may be applied with axial offset via a lever arm y, under certain circumstances, in which case it also generates a bending
moment. If the axial force exceeds the permissible catalogue values, additional design features (e.g. couplings) must be
implemented to absorb these forces.

Sita promieniowa (F,;) [N]

Sita promieniowa to sita dziatajagca prostopadle do sity osiowej i mogaca przyjac¢ odlegtos¢ osiowa d (rysunek ponizej)
w stosunku do konca watu, ktéry dziata jak ramie dzwigni. Sita promieniowa wytwarza moment zginajacy.

Radial Force (F,;) [N]

The radial force is the force acting at right angles to axial force. It acts perpendicular to the axial force and can assume an
axial distance of (d) in relation to the shaft end, which acts as a lever arm. The radial force produces a bending moment.

Przektadnia przenosi site promieniowa, gdy jej wat
wyjséciowy potaczony jest z mechanizmami transmisyjnymi,
takimi jak koto pasowe. L

Wzér sity promieniowej (OHL) jest nastepujacy:
- d
Ts.f- -~
L = T-s-f-p \
o T = moment obrotowy maszyn transmisyjnych Radial Force
o s = wspotczynnik serwisowy Sily promieniowe
o f = wspotczynnik elementu napedzanego
o p = wspotczynnik pozycji:
pozycja obcigzenia mniejsza niz d, p=1
pozycja obcigzenia wieksza niz d, p=1,5
* R = promien kota pasowego lub kota taricuchowego
. . I Axial For
The gearbox will bear radial force while its output shaft sit a .0 ce
is connected with transmission machinery, such as chain Hy osiowe
wheel. The O.H.L. formula of radial force is as below:
P I
CIHL "
R
o T = Torque of transmission machinery
e s = Service factor
o f = Driven Coefficient
e p = Position
position less than d, p=1
position larger than d, p=1.5
e R = Radius of pulley or chain wheel
(s) Tabela wspdtczynnikéw pracy* (f) Wspétczynnik elementu napedzanego / (f) Driven Coefficient
(s) Service factor table
Klasyfikacja obciazenia Praca w ciggu dnia / Running per Day Typ elementu / Driving mode ®
Loading classification _ _
0,5h 2h 8-10h 10-24h Koto taricuchowe / Chain pully 1,00
Réwnomierne
e — 0,80 0,90 1,00 1,25 Kota zebate /G 1925
otfa zgbate ear »
Umiarkowane wstrzasy
Medium shock 0,90 1,00 125 1,50 Pas klinowy V / V-belt 1,50
Ciezkie wstrzasy
Heavy shock 1,00 1,25 1,50 1,75 Pas plaski / Flat-belt 2,50

*Jezeli praca w prawo/lewo lub uruchomienie/zatrzymanie osiagaja 10 lub wiecej razy
w ciggu 1 godziny, nalezy pomnozy¢ wspétczynnik przez 1,2.

CW/CCW operation or start-up/stop reaches 10 times or mare within 1 hour, please
multiply by 1.2.

164 PIVEXIN TECHNOLOGY


http://www.pivexin-tech.pl

Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Stownik / Glossary

Dopuszczalna sita promieniowa (F,,;) [N]

Maksymalna dopuszczalna sita promieniowa w 1/2 dtugosci watu wyjsciowego przy predkosci wyjsciowej 100 rpm.
Wartos¢ ta maleje, gdy predkos¢ rosnie.

Permitted Radial Force (F,,;) [N]

The maximum allowed radial force in the 1/2 position of output shaft in the condition of output speed 100 RPM. This
value is decreasing when the running speed is increasing.

Dopuszczalna sita osiowa (F,,;) [N]

Maksymalna dopuszczalna sita osiowa przy predkosci wyjsciowej 100 rpm.
Permitted Axial Force (F,,;) [N]

The maximum allowed axial force in the condition of output speed 100 RPM.

Wydajnos¢ transmisji (sprawnosé, n) [%]

Sprawnos$¢ (n) to stosunek mocy wyjsciowej (P,,) do mocy wejsciowej (P,).
Moc utracona w wyniku tarcia (P,..,) zmniejsza sprawno$¢ do mniej niz 1 lub 100%.
Transmission efficiency n [%]

Efficiency (n) is the ratio of output power to input power. Power lost through friction

lost:

reduces efficiency to less than 1 or 100%.

Poziom hatasu [dB]

Poziom hatasu podczas pracy przektadni podany w katalogu dotyczy przektadni o przetozeniu i=10 (1 stopien) lub i=100
(2 stopnie) przy predkosci wejsciowej 3000 rpm i braku obcigzenia. Warto$¢ ta mierzona jest w odlegtosci 1 m od przektadni.
Wyzsza predkosc i/lub wyzsze obcigzenie skutkuja wyzszym poziomem hatasu.

Noise Level [dB]

The operating noise specified in aur catalog relates to gearboxes with the ratio i=10 or i=100 (2 stage) at input speed 3,000
rpm and no loading running. Noise level is measured at 1 M distance from the gearbox. Higher speed results to higher
noise level; higher loading results to higher noise level.

Moment bezwtadnosci [kgm?]

To suma momentéw bezwtadnosci poszczegdlnych ruchomych elementéw przektadni przeliczona na masowy moment
bezwtadnosci na wyjsciu przektadni.

Mass moment of inertia (J) [Kg.cm?]

The mass moment of inertia J is a measurement of the effort applied by an object to maintain its momentary condition
(at rest or moving).
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Wspoétczynnik momentu bezwtadnosci masy (M)

Wspédtczynnik momentu bezwtadnos$ci masy (M) jest stosunkiem bezwtadnosci zewnetrznej (po stronie aplikacji) do
bezwtadnosci wewnetrznej (silnik i przektadnia). Jest to wazny parametr okreslajacy sterowalnos¢ aplikacji. Precyzyjna
kontrola proceséw dynamicznych staje sie trudniejsza przy réznych momentach wewnetrznym i zewnetrznym bezwtadnosci
oraz wraz ze wzrostem wspdtczynnika A. LIMING zaleca zachowanie wartosci orientacyjnej A<5. Przektadnia redukuje
zewnetrzny moment bezwtadnosci o wspétczynnik 1/i2.

Proste aplikacje =< 10,

Aplikacje dynamiczne < 5,

Aplikacje wysoce dynamiczne < 1.

Rate of mass moment of inertia (A)

The ratio of mass moment of inertia A is the ratio of external inertia (application side) to internal inertia (motor and
gearbox). It is an important parameter determining the controllability of an application. Accurate control of dynamic
processes becomes more difficult with differing mass moments of inertia and as A becomes greater. LIMING recommends
that a guideline value of A < 5 is maintained. A gearbox reduces the external mass moment of inertia by a factor of 1 / i
Simple applications < 10

Dynamie applications < 5

Highly dynamie applications < 1

Luz skretny (j,) [arcmin]

Luz skretny (j) jest maksymalnym katem skrecenia wyjscia
watu w stosunku do wejscia. Luz skretny jest mierzony przy
zablokowanym wale wejésciowym. Woyjscie jest nastepnie
obcigzane okreslonym momentem testowym (2% znamionowego
wyjéciowego momentu obrotowego) w celu pokonania tarcia kot
zebatych. Gtéwnym czynnikiem wptywajgcym na luz skretny jest
luz miedzy zebami kota zebatego.

Torsional Backlash (j,) [arcmin]

Torsional backlash j, is the maximum angle of torsion of the
output shaft in relation to the input. Torsional backlash is
measured with the input shaft locked. The output is then loaded
with a defined test torque (2% rated output torque) in order
to overcome the internal gearhead friction. The main factor
affecting torsional backlash is the face clearance between the
gear teeth.

Minuta katowa [arcmin]

Stopien (°) jest podzielony na 60 minut katowych (arcmin). Innymi stowy, jesli luz
skretny jest okreslony jako 1 arcmin, wyjscie moze sie obrécié o 1/60°. Konsekwencje
tego dla rzeczywistej aplikacji s3 zalezne od dtugosci tuku.

Angular minute [Arcmin]

A degree is subdivided into 60 angular minutes (= 60 arcmin = 60'). In other words, if
the torsional backlash is specified as 1 arcmin, for example, the output can be turned
1/60°. The repercussions for the actual application are determined by the arc length.
EX: A pinion with a radius r = 500 mm on a gearhead with standard torsional backlash
j;= 3'can be turned b = 0.44 mm.

2HET*T * f,
21600
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Krzywa histerezy

Histereza jest mierzona w celu okreélenia AT [ Nm -|

Crpy =
sztywnosci skretnej przektadni. Wynik tego t21 AQ

arcmin
pomiaru znany jest jako krzywa histerezy. Po
zablokowaniu watu wejsciowego przektadnia
zostaje obcigzona momentem, ktory rosnie
w sposob ciagty az do wartosci T,,. Nastepnie
przektadnia jest odcigzana na wyjsciu w obu
kierunkach. Kat skrecenia zostaje naniesiony
na wykres wzgledem momentu obrotowego.
Daje to zamknieta krzywa, na podstawie ktorej
mozna obliczy¢ luz skretny i sztywnos¢ skretna.
Hysteresis Curve

The hysteresis is measured to determine the
torsional rigidity of a gearbox. The result of
this measurement is known as the hysteresis
curve. If the input shaft is locked, the gearhead
is loaded with a torque that increases
continuously up to T,;and is then relieved at
the output in both directions. The torsional
angle is plotted against the torque. This yields
a closed curve from which the torsional
backlash and torsional rigidity

can be calculated.

Sztywnos¢ skretna (C,,,) [Nm/arcmin]

Sztywnos¢ skretna definiuje sie jako iloraz przytozonego momentu obrotowego
i wygenerowanego kata skrecenia. Sztywno$¢ skretna pokazuje moment obrotowy
wymagany do obrécenia watu wyjsciowego o jedng minute katowa. Istnieje mozliwos¢
wyznaczenia tego parametru z krzywej histerezy - w tym celu uwzglednia sie jedynie
obszar wykresu pomiedzy 50% a 100% T,B (fragment profilu krzywej, ktéry mozna AT Nm
uznac za liniowy). CJ:EI = — r—.l
Torsional rigidity (C,,,) [Nm/Arcmin] ae
Torsional rigidity is defined as the quotient of applied torque and generated torsion

arcrmin

angle. It consequently shows the torque required to turn the output shaft by one
angular minute. The torsional rigidity can be determined from the hysteresis curve.
Only the area between 50% and 100% of T,B is considered because this area of the
curve profile can be considered linear.

Tryby pracy

Przy doborze przektadni nalezy wzia¢ pod uwage, czy tryb jej pracy charakteryzuje sie czestymi fazami przyspieszania
i zwalniania w pracy cyklicznej (S5) oraz przerwami, czy tez przektadnia jest przeznaczona do pracy ciagtej (51, dtugie fazy
ciggtego ruchu).

Operating modes

(continuous operation S1 and cyclic operation S5)

When selecting a gearbox, it is important to consider whether the motion profile is characterized by frequent acceleration
and deceleration phases in cyclic operation (S5) as well as pauses, or whether it is designed for continuous operation (S1),
i.e. with long phases of constant motion.
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Praca ciagta (S1)

Praca ciagta jest determinowana przez cykl pracy - jesli jest on wiekszy niz 60% lub dtuzszy niz 20 minut, kwalifikuje sie
to jako praca ciggta.

Continuous operation (S1)

Continuous operation is defined by the duty cycle. If the duty cycle is greater than 60% or longer than 20 minutes, this
qualifies as continuous operation.

Praca cykliczna (S5)

Praca cykliczna jest determinowana przez cykl pracy - jesli jest on mniejszy niz 60% lub krétszy niz 20 minut, kwalifikuje
sie to jako praca cykliczna.

Cyclic operation (S5)

Cyclic operation is defined by the duty cycle. If the duty cycle is less than 60% and shorter than 20 minutes, it qualified
as cyclic operation.

Cykl pracy (ED)

Cykl pracy ED jest okreslony przez jeden cykl dziatania. Czasy przyspieszenia (t,), w okreslonych przypadkach statego
ruchu (t.) i spowolnienia (t,) tacznie daja cykl pracy w minutach. Cykl pracy jest wyrazany w procentach z uwzglednieniem
czasu pauzy (tp).

Outy cycle (ED)

The duty cycle ED is determined by one cycle. The times for acceleration (t,), constant travel if applicable (t,) and
deceleration (t,) combined yield the duty cycle in minutes. The duty cycle is expressed as a percentage with inclusion of
the pause time t..

Stopien przektadni

Koto stoneczne i kota planetarne tworza niezalezny system redukcji predkosci. Jesli w przektadni wystepuje tylko jeden
podobny system, definiuje sie jg jako przektadnie jednostopniowa. W celu osiggniecia wyzszych wartosci przetozenia
(wiekszej redukcji predkosci wejsciowej), wymagane jest zastosowanie przektadni wielostopniowych. Standardowe
przektadnie LIMING s3 podzielone na jedno- i dwustopniowe (przetozenia w zakresie 3-100). Potaczenie konstrukcji
modutowej z wielostopniowa przektadnia umozliwia zmniejszenie predkosci 100~100000-krotnie i wiecej.

Stage

The sun gear and planetary gear forms an independent speed reduction gear system. If the there is only one gear system
in the gear reducer, it is defined as one stage transmission. In order to achieve higher speed reduction ratio, multiple stages
transmission is required. LIMING's standard gear reducers are classified into one stage and two-stage transmission. Speed
reduction ratio range is from 3 to 100. The modular construction combined with multiple stages transmission allows
speed reduction ratio 100~100,000 and over.
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Stopien ochrony (IP)

Szczelna konstrukcja o stopniu ochrony IP65 zapobiega problemowi wyciekéw. Rézne stopnie ochrony s okreslone

w |EC 60529 ,Stopnie ochrony zapewniane przez obudowe (Kod IP)". Stopierr ochrony IP (ang. International Protection)

okresla sie dwiema cyframi. Pierwsza cyfra oznacza ochrone przed wnikaniem zanieczyszczen, a druga ochrone przed

whnikaniem wody.
Degree of protection (IP)

The protective class IP65 sealed design avoids leakage problem. The various degrees of protection are defined

in IEC 60529 "Degrees of protection offered by enclosure (IP code)". The IP degree of protection (IP stands for International

Protection) is represented by two digits. The first digit indicates the protection against the ingress of impurities and the

second the protection against the ingress of water.

Ochrona przed kontaktem i przed ciatami obcymi
Protection against contact and against solicl foreign objects.

Pierwsza cyfra Opis / Description

1 st numeral

0 Niechronione / Non-protected

1 Ochrona przed ciatami obcymi o $rednicy @ > 50 mm.
Protected against solid foreign objects of > 50 mm @.

2 Ochrona przed ciatami obcymi o Srednicy @ > 12,5 mm.
Protected against solid foreign objects of > 12,5 mm g@.

3 Ochrona przed ciatami obcymi o $rednicy @ > 2,5 mm.
Protected against solid foreign objects of > 2,5 mm g@.

4 Ochrona przed ciatami obcymi o Srednicy @ > 1,5 mm.
Protected against solid foreign objects of > 1 mm @.

5 Ograniczona ochrona przed wnikaniem pytu.
Protected against ingress of dust (dust-protected).
Ochrona przed wnikaniem pytu przez podci$nienie

6 (pytoszczelnosc).
Protected against ingress of dust by underpressure
(dust-tight).
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Druga cyfra
1 nd numeral

Ochrona przed wnikaniem wody
Protection against ingress of water.

Opis / Description

Niechronione / Non-protected

Ochrona przed pionowo spadajgcymi kroplami wody.
Protected against vertically falling water drops.

Ochrona przed pionowo spadajgcymi kroplami wody
przy pochyleniu obudowy o 15° w kazdej ptaszczyznie.
Protected against vertically falling water drops when
enclosure tilted up to 15°.

Ochrona przed pryskajacg wodg przy odchyleniu
obudowy do 60°.

Protected against spraying water when enclosure tilted
up to 60°.

Ochrona przed bryzgami wody w kazdym kierunku.
Protected against splashing water.

Ochrona przed strugami wody lanymi z kazdego
kierunku.
Protected against water jets.

Ochrona przed silnymi strugami wody lanymi z kazdego
kierunku.
Protected against powerful water jets.

Ochrona przed krétkotrwatym zanurzeniem w wodzie.
Protected against the effects of temporary immersion in
water.

Ochrona przed ciggtym zanurzeniem w wodzie, zgodnie
z wytycznymi producenta.

Protected against the effects of continuous immersion
in water.
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Temperatura pracy

Temperatura pracy wskazuje dopuszczalng temperature przektadni w ciggtym i cyklicznym trybie pracy. Seria SERVOBOX
pracuje w temperaturze -25~+90°C.

Uwzgledniajac temperature pracy, temperatura otoczenia powinna wynosi¢ -25~+45°C.

Operating Temperature

The Operating Temperature indicates the allowable temperature of gearbox at continuous and cyclic operation SERVOBOX
series work in -25° C ~ +90° C.

Consider working temperature, ambient temperature should be in -25° C ~ +45° C.

Smarowanie

Nie ma koniecznos$ci wymiany smaru w okresie uzytkowania. W przypadku standardowych zastosowan stosowane jest
smarowanie z uzyciem smaru syntetycznego. W zaleznosci od zastosowania, dostepne s3 inne smary.

Lubrication

It's no essential to replace lubricant during the service life. Lubrication of standard products uses synthetic grease (0#).
It depends on the application, there are other grease available.

Tuleja zaciskowa

Tuleja zaciskowa zapewnia tarcie miedzy watem silnika a przektadnia. Poddana zostata analizie rownowagi dynamicznej,
by zapewni¢ koncentryczno$c i brak luzéw przy pracy z duza predkoscia wejsciowa.

Collet Clamping

The Collet Clamping ensure a frictional between motor shaft and gearbox. It has passed dynamical balance

analysis to assure concentricity and no backlash at high input speed operation.

Tuleja redukcyjna

Jesli $rednica watu silnika jest mniejsza niz otwor wejSciowy przektadni, stosuje sie tuleje redukcyjng do kompensacji
réznicy w srednicach.

Bushing

If the motor shaft diameter is smaller than the input bore of gearbox, a bushing is used to compensate the difference in
diameter.

Wykonanie adaptera przytaczeniowego

Adaptery przytaczeniowe znajdujg zastosowanie dla réznych serwomotoréw lub innych silnikéw, a takze sg tatwe
w montazu. Najpopularniejsze wymiary przytaczeniowe pokazane sg w katalogu. Inne wymiary mozna znalez¢ na stronie
internetowej producenta.

Design of connecting plate

Design of connecting plate is suitable for various servo motors or others, and also easy for installation.

General dimension is shown on the catalogue. Please find other dimensions from aur website.

Dopuszczalne obciazenie wzdtuzne [N]

Jest to dopuszczalna wartos$¢ obcigzenia wzdtuznego przytozonego do stotu wyjsciowego w kierunku osiowym.
Permissible Thrust Load [N]

This is the permissible value of thrust load applied to the output table in the axial direction.

Dopuszczalny moment wyginajacy [Nm]

Gdy obcigzenie jest przytozone do pozycji oddalonej od srodka stotu wyjsciowego, dziata na niego sita przechylajgca.
Dopuszczalne obcigzenie momentem odnosi sie do dopuszczalnej wartosci obcigzenia momentem obliczonej
z uwzglednieniem odchylen od $rodka przytozonego obcigzenia.

Permissible Moment Load [Nm]

When aload is applied to a position away from the center of the output table, the output table receives a tilting force. The
permissible moment load refers to the permissible value of moment load calculated by the eccentricity from the center
by the applied load.
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Kierunek obrotdow / Rotation Directions

1-stopniowa przektadnia katowa
(reduktor stozkowo-planetarny)
1-Stage Spiral Bevel Gear & Planetary Reducer

1-stopniowa przektadnia planetarna
1-Stage Planetary Reducer

2-stopniowa przektadnia katowa
(reduktor stozkowo-planetarny)
2-Stage Spiral Bevel Gear & Planetary Reducer

2-stopniowa przektadnia planetarna
2-Stage Planetary Reducer

3-stopniowa przektadnia planetarna 1-stopniowa przektadnia hipoidalno-planetarna
3-Stage Planetary Reducer 1-Stage Hypoid Gear & Planetary Reducer
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data

Kierunek obrotow

1. Oblicz przetozenie (réow. 1)

2. Oblicz sredni moment wyjsciowy T, (réw. 2)
Sredni moment wyjsciowy T,,, < Nominalny
moment wyjsciowy T,y

3. Ustal tryb pracy (S1 lub S5)
S5: ED < 60%
S5: ton < 20 min. (réw. 3)

4. Jedli tryb pracy to S5, oblicz maksymalny
moment przyspieszeniowy T,..., (réw. 4)
Maksymalny moment przyspieszeniowy Tomax <
Moment przyspieszeniowy T,

5. Oblicz srednig predkos¢ wyjsciowa n,,,
i normalna predkos¢ wyjsciowa n,y przektadni (réw. 5)
Nom < Noy

6. Oblicz $rednig site promieniowa F,,,, (réw. 6)
Srednia sita promieniowa F,,,, < Maksymalna
sita promieniowa F,g

7. Oblicz srednig site osiowa F,,, (réw. 7)
Srednia sita osiowa F,,,, <Maksymalna
sita osiowa F,5

8. Wybierz wymagany luz katowy i wykonanie watka

9. Zamoéw dobrang przektadnie LiMing

Zalecane (dla trybu pracy 55)
Ogalna konstrukcja jest okredlona dla:

I
f_.i L Jrrrl
Optyrmalna konstrukeja jest okreslona dla:

.lr'
I_-"'I. = JrFEF
gdzie:

1 - bezwtadnosd obcigzenia,

J - bezwladnodc silnika

Tzn = Znamionowy moament wyjsciowy — odnies sie do
danych katalogowych,

Fira = maksymalna sita promieniowa = odnies sie do
danych katalogowych

“ m

I

MNypork
Rdwe, 1

gdzie:
m - predkosd wyjsciowa silnika,
Nk - predioié pracy

-
T

paads nding yeys indino wo speo anbuo) Iding

Tam

T3 +3 +3
$ngg *bg * Tog +nge = Lo » T3 gy« ty + T3y

Mg * Ly + Mo # L+ gy * Ly

Row. 2
Ep =1aletld o =t. 4t + by
Levele .
Row. 3
gdzie
t, = czas przyspieszania, t. — czas ruchu statego,
ta— czas zwalniania, tp — czas przerwy
Tomax = Tma *i*ks* 7
Réw. &
gdzie:
Tt — maksymalny moment wyjsciowy silnika,
n — sprawnosc przekladni
K, —wspdtcaynnik pracy Liczba eyklifgodz,
1,0 0~1000
1,1 10001500
1,3 15002000
16 20003000
1.8 30005000
_ _ Mg
Nyq = Nag = =
Réw. 5
My = 22 I":ﬁ:;ﬁi‘;”"* 4y = ?+N

FE rm

3 3 -3
- F Mg * 'tﬂ * FZm + Ny # Lg% FZ:-':' T Mg * Ly * 'rzr.:,'

Mg *bg F g, w1y * Ly

Row. &

""Zr,rrn

3 3 x 3
_ I Mgg * t--:-: * "za:.: +n2:' x rL‘ x f-:{ur + Mgy * Ly "L'g,ur,r
Mg *# bg + Mg # 8+ Mgy * Uy

Réow. 7
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Rotation Directions
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Montaz i krytyczne aplikacje / Installation & Critical Applications

Krytyczne aplikacje

W przypadku innych pozycji montazowych i/lub okreslonych predkosci wejsciowych prosimy o kontakt z naszym specjalista.
Konieczne jest réwniez rozwazenie i doktadna ocena z naszym serwisem technicznym ponizszych aplikacji:

e maksymalna predko$¢ wejsciowa przekracza nominalng predkos$¢ wejsciowa.

¢ maksymalny wyjsciowy moment obrotowy przekracza znamionowy wyj$ciowy moment obrotowy,

o zastosowanie w aplikacjach, ktére moga stwarzaé zagrozenie dla ludzi, jesli jednostka redukcyjna ulegnie awarii,
e aplikacje o szczegdlnie duzej bezwtadnosci,

e we wciggarkach do podnoszenia,

e zastosowania z duzym dynamicznym obcigzeniem obudowy przektadni,

e temperatura otoczenia ponizej -25°C lub powyzej 45°C,

e zastosowanie w $rodowiskach agresywnych chemicznie,

o zastosowanie w $rodowisku zasolonym,

e zastosowanie w Srodowiskach radioaktywnych,

e zastosowanie w $rodowiskach o ci$nieniu innym niz atmosferyczne.

Unikaj zastosowan, w ktérych wymagane jest nawet czesciowe zanurzenie przektadni.
Maksymalny moment obrotowy (*), ktory jest w stanie wytrzymac reduktor, nie moze przekraczac trzykrotnosci momentu

Znamionowego.

(*) Przeznaczone do chwilowych przecigzen spowodowanych w szczegdlnosci rozruchem przy petnym obcigzeniu,
hamowaniem, wstrzasami lub innymi przyczynami - zwtaszcza w napedach dynamicznych.

Critical applications

For other mounting positions and/or particular input speeds, please contact aur technical persont. It is also necessary to
take due consideration of and carefully assess the following applications by calling our Technical Service:
e The maximum input speed exceeds nominat input speed.

e The maximum output torque exceeds rated output torque.

e Use in services that could be hazardous for people if the reduction unit fails.

e Applications with especially high inertia.

e Use as a lifting winch.

e Applications with high dynamie strain on the case of the reduction unit.

e Ambient temperature under -25° C or over 45° C.

e Use in chemically aggressive environments.

e Use in a salty environment.

e Use in radioactive environments.

e Use in environments pressures other than atmospheric pressure.

Avoid applications where even partial immersion of the reduction unit is required.

The maximum torque (*) that the gear reducer can support must not exceed three times the nominat torque (*) intended
for momentary overloads due to starting at full load, braking, shocks or other causes, particularly those that are dynamie.
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Montaz i krytyczne aplikacje / Installation & Critical Applications

Montaz

Aby zainstalowac jednostke redukcyjna, nalezy zwrdéci¢ uwage na nastepujace zalecenia:

Mocowanie na maszynie musi by¢ stabilne, aby unikng¢ wibracji.

Nalezy sprawdzi¢ prawidtowy kierunek obrotéw watu wyjsciowego reduktora przed zamontowaniem jednostki na
maszynie.

W przypadku szczegélnie dtugich okreséw sktadowania(4/6 miesiecy), jesli uszczelka olejowa nie jest zanurzona w
smarze wewnatrz przektadni, zaleca sie jego wymiane, poniewaz guma moze przyklei¢ sie do watu lub nawet utraci¢
elastycznosé, ktérej potrzebuje do prawidtowego funkcjonowania.

W miare mozliwosci nalezy chronié¢ reduktor przed promieniowaniem stonecznym i ztg pogoda.

Nalezy zagwarantowad prawidtowe chtodzenie silnika, zapewniajac dobry przeptyw powietrza od strony wentylatora.
W przypadku temperatur otoczenia <-25°C lub > +45°C, nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.
Poszczegdlne czesci (kota pasowe, kota zebate, sprzegta, waty itp.) musza by¢ zamontowane na petnych lub dragzonych
watach z uzyciem specjalnych gwintowanych otworéw lub innych systeméw montazu, ktére zapewniaja prawidtowe
dziatanie bez ryzyka uszkodzenia tozysk lub zewnetrznych czesci jednostek. Nalezy nasmarowacd stykajace sie
powierzchnie, aby uniknac ich zatarcia lub utleniania.

Rozruch musi odbywac sie stopniowo, bez natychmiastowego stosowania maksymalnego obcigzenia.

Gdy pod napedem znajduja sie czesci, przedmioty lub materiaty, ktére moga zostac uszkodzone przez nawet minimalny
wyciek oleju, nalezy zastosowac specjalne zabezpieczenie.

Installation

To install the reduction unit, it is necessary to note the following recommendations:

The mounting on the machine must be stable to avoid any vibration.

Check the correct direction of rotation of the reduction unit output shaft before fitting the unit to the machine.

In the case of particularly lengthy periods of storage (4/6 months), if the oil seal is not immersed in the lubricant inside
the unit, it is recommended to change it since the rubber could stick to the shaft or may even have lost the elasticity it
needs to function properly.

Whenever possible, protect the reduction unit against solar radiation and bad weather.

Ensure the motor cools correctly by assuring good passage of air from the fan side.

In the case of ambient temperatures < -25° C or> +45° C call the Technical Services.

The various parts (pulleys, gear wheels, couplings, shafts, etc.) must be mounted on the solid or hollow shafts using
special threaded holes or other systems that anyhow ensure correct operation without risking damage to the bearings
or external parts of the units. Lubricate the surfaces in contact to avoid seizure or oxidation.

Starting must take place gradually, without immediately applying the maximum load.

When there are parts, objects or materials under the motor drive that can be damaged by even limited spillage of oil,
special protection should be fitted.
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Dopuszczalne obcigzenie momentem / Dopuszczalne obcigzenie momentem - Permissible Moment Load

*1 - Bicie powierzchni stotu wyjsciowego [mm]
Maksymalna warto$¢ bicia powierzchni instalacyjnej stotu wyjsciowego, gdy jest on obracany bez obcigzenia.

*2 Bicie srednicy wewnetrznej/zewnetrznej stotu wyjsciowego [mm]
Maksymalna warto$¢ bicia srednicy wewnetrznej lub zewnetrznej stotu wyjsciowego, gdy obraca sie on bez obcigzenia.

*3 Réwnolegtosé stotu wyjsciowego [mm]

Jest to nachylenie powierzchni montazowej stotu wyjsciowego w odniesieniu do powierzchni instalacyjnej aktuatora po
stronie urzadzenia.
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Przektadnie LiMing / LiMing Gearboxes

Dodatkowe dane techniczne / Additional technical data
Dopuszczalne obcigzenie momentem / Dopuszczalne obcigzenie momentem - Permissible Moment Load

Obcigzenie momentem [Nm] = 0,001 * F [N] * L [mm]

Przemieszczenie przy obciazeniu momentem (warto$¢ odniesienia).

Stét wyjsciowy ulega przemieszczeniu przy obcigzeniu momentem. Rysunek przedstawia przemieszczenie stotu wystepujace
w odlegtosci L od srodka obrotu stotu wyjsciowego, gdy obcigzenie momentem jest przytozone w kierunku ujemnym.
Przemieszczenie staje sie w przyblizeniu dwukrotne po przytozeniu obcigzenia momentem jednoczes$nie w kierunkach

pozytywnym i negatywnym.
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Przektadnie Planetarne / Planetary Reducers

Przyktadowe aplikacje / Applications

Linear Action / Przesuw liniowy

Ball Screw / Sruba kulowa

Rack / Listwa zebata

Rotary Action / Aplikacje obrotowe

Index / Obrotnica

Roller / Belt
Rolka transmisyjna / pas

Others / Inne

Robot / Maszyny pozycjonujace

Printing Machine / Drukarki przemystowe

Conveyor / Przeno$niki

Working Table / Moduty liniowe

CNC Spindle / Wrzeciona maszyn CNC

Index / Obrotnice
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Przektadnie Planetarne / Planetary Reducers

Instrukcja montazu przektadni planetarnych / Planetary Gearbox and Motor Mounting Instructions

Confirm the motor and gearbox size.
Clean up the mounting surface.

Sprawdz zgodnos$¢ korpuséw przektadni
oraz silnika. Wyczy$s¢ powierzchnie
bezposredniego styku.

Remove the motor key if the diameter of
motor shaft is under ¢ 35.

Usun klin z watka silnika, jesli jego $rednica
wynosi ponizej 35 mm.

Check motor shaft size and insert bushing
into input bore if necessary.

Sprawdz $rednice watka silnika i umies¢ tuleje
redukcyjna w otworze wejéciowym, jezeli to
konieczne.

Remove the plug on the adapter plate. Rotate
the set collar till the bolt is line up.

Usun zatyczke w adapterze przektadni. Obréé
tuleje zaciskowa, aby jej $ruba znalazta sie
w jednej linii z otworem w adapterze.

Put the motor into the gearbox vertically.
Natoz silnik na adapter przektadni w pozycji
wertykalnej.

Tighten the set collar bolt with torque
wrench.

Zakre¢ Srube zaciskowa w tulei na watku
silnika (poprzez otwor w adapterze).

PIVEXIN TECHNOLOGY

Tighten back the screw plug.
Zamontuj zawleczke.

Tighten the mounting bolt in 1~4 order with
torque wrench.

Zakrec¢ kluczem dynamometrycznym kolejne
Sruby (1-4).

1. To be sure to tighten motor first and
then to tighten the set collar on motor
shaft.

Upewnij sie, zZe silnik jest solidnie
zamontowany na kotnierzu przektadni,
nim przystgpisz do dokrecenia Sruby
zaciskowej na tulei.

2. Please assembly in order according
to above steps, especially for step
6 and step 7.

Postepuj w montazu zgodnie z podang
kolejnosciq, szczegdlnie przy punkcie é
i7
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